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|. MISE EN OEUVRE ET REGLAGES DE NOE
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|.L1. PRESENTATION

Noé est un logiciel d’aide a la navigation exploitable sur un ordinateur PC compatible Pentium II
ou supérieur, équipé d’un systeme Microsoft Windows 95, 98, NT, 2000 ou XP et un minimum de
128 Mo RAM (256 Mo recommandés) et 300 Mo de disque dur libres.

Couplé a un récepteur GPS ou a une centrale de navigation compatible NMEA 183, il regroupe
toutes les fonctions habituellement mises en ceuvre a la table a carte en sortie cétiere ou hauturiére.
Noé utilise indifféremment plusieurs types de cartographie :

v Les modules de la médiatheque C-MAP Sous forme de CD-ROM (couverture mondiale
de plus de 7000 cartes marines), ces modules offrent un vaste choix de cartes de toutes les
régions du globe, ainsi que de nombreuses informations relatives a la zone de navigation
comme les feux, le balisage, les marées ...

v La cartographie électronique dédiée au logiciel Noé issue du scannage des documents du
SHOM. Livrés sous forme de CD-ROM, des packs regroupent différentes cartes marines du
SHOM couvrant chaque grande zone de navigation frangaise.

v' Vos propres cartes scannées grace a l’atelier de cartographie intégré au logiciel
permettant d’ajouter aux bases de données du logiciel Noé des cartes personnelles scannées
a I’aide d’un scanner de bureau.

Se connecter sur le site http://www.eole-informatique.com pour obtenir les dernieres informations
disponibles sur la cartographie Noe.
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l.2. COMPOSITION DE LA FOURNITURE

v Se connecter sur le site http://www.eole-informatique.com pour obtenir la composition des
différents packs Noé.
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|.3. REGLAGE DE L'ORDINATEUR

Pour que votre logiciel fonctionne de fagon satisfaisante sur votre ordinateur, vous devez
impérativement effectuer les réglages suivants sur votre ordinateur :

e Mode d’affichage :
Supporte toutes les résolutions a partir de 800X600 pixels

e Polices de caracteres : Taille Normale :
Sur le bureau :
<Clic droit><Propriétés> <Paramétres><Avancé><Géneral>
sélectionner comme parametre PPP : Taille normale

e Parametres regionaux : Francais.
S’assurer que le symbole décimal est bien *,” :
Dans le panneau de configuration :
<Option régionales et linguistique> <Personnaliser>
Vérifier que le symbole décimal est bien une virgule.

e Mise en veille :
Supprimer la mise en veille pour éviter des pertes d’informations et d’alarmes en
provenance des instruments raccordés a I’ordinateur.
Sur le bureau :
<Clic droit><Propriétés> <Ecran de veilles><Gestion de I’alimentation>
sélectionner pour secteur et batterie :
Extinction du moniteur : Jamais
Arrét des disques durs : Jamais
Mise en veille : Jamais

e Connectique
Si I’ordinateur n’est pas équipé d’une prise série DB9 mais seulement de prise USB se
procurer un cordon USB — DB9 et installer son logiciel sur I’ordinateur et cela avant de connecter
le GPS ou la centrale a la prise DB9 du cordon.
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l.4. INSTALLATION ET DEBLOCAGE DU LOGICIEL
[.4.1. INSTALLATION

Suivez pas a pas les instructions suivantes :

1) Insérer le CD-ROM pack Noé dans votre lecteur de CD.

2) Aprés reconnaissance du CD-ROM par votre lecteur, une fenétre analogue a la suivante
apparait. Si cette fenétre n’apparait pas au bout de quelques minutes, lancer par
I’Explorateur de Windows le programme setup.exe sur le CD-ROM.

" 1Référence site: 69122324 - B63B1824 Clé d'utilisation: 0 -0 - 0

@ Pemande de dé de déblocage

(B eale-iTiarmaligue con.

3) Cliquer sur <Installer la version compléte du logiciel Noé> puis suivre les indications du
logiciel d’installation.

4) Une fois le logiciel installé, cliquer sur <Demande de clé de déblocage> puis suivre les
indications du logiciel.

1.4.2. LICENCES ET DEBLOCAGE DU LOGICIEL

A ce stade de I’installation, votre logiciel est configuré en démonstration. La liaison avec le GPS
ne sera pas détectée avant I’introduction de la clé de déblocage qui autorise I’'usage de Noé sur cet
ordinateur.

Une fois en possession de cette cle, effectuez les opérations suivantes :

e Lancer Noé en double cliquant sur I’icone Noé du bureau
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."1Lancement logiciel NOE @

Noe 3G-04.05

ATTEMTIOM: pour débloquer vos zones de navigation,
reportez-vous aus informations figurant sur la pochette de
votre COROM.

Aeacerr et Aechamaniiies ol oE wdniE dar bt
CONRIAIE SR 58 SRS 5 a8 [end S fann resmanaaiia o
A3 At ota daver agnantaniier o G8B e araoinadis cafdosies

£ Aoesassiwr ob oo oheomand sbsande s o Shbdizaie
S ASr oavemase Aduiiasy  gooaamass aofiiar o A
AT PIFNNI d ENEIGNAI

= Lancer le logiciel Noe

= Restaurer les routes et les marques a partir d'une clef LISE

= Restaurer les bazes de données = Quitter

e Cliquez sur <lancer le logiciel Noe>
Le logiciel Noé actif,

e Cliquersur:
<Navigation><Informations navire>

1 2

Mvigation | Foutes/Marques | Cartografhie | Centrale de navigation
| 45'57.8964' N 1°4.6696' W

g A4+ SHE o ?

e La fenétre ci-dessous s’ouvre. Cliquez sur I’onglet <Informations générales>
3

-1 Informations navire E] |E|E|

Initializer la position du navire ] Paramétres de simulation  [nfarmations générales ]

Morn du navire: — [Mawire Référence du site: |59122324 - |83386160

Clef dutisatior: [ {0 {0
~Zones disoonibles

[~ Manche Ouest [ Bretagne SUD W C-MAP [w [G5H
[ Atlantique [ Méditerannée | Corse [~ Manche EST
[~ Bretagne WORD)W Courants v GRIB

" Walider | [I Quitter |

e Entrez votre clé de déblocage « 3 fois 8 chiffres) dans les zones « Clef d’utilisation » puis
<valider>. La clé d’utilisation correspond a la licence acquise spécifiquement pour un
Ordinateur
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e Les coches des <Zones disponibles> correspondant aux licences de cartographie acquises
avec le Logiciel s’activent alors automatiquement. La disponibilité d’autres zones de
navigation nécessite I’achat de licences complémentaires. L’utilisation d’une nouvelle
licence implique I’entrée d’une nouvelle clé d’utilisation attribuée par Eole-informatique.

Remarque : Une licence n’est valide que sur une seule machine. Vous devez donc débloquer
votre logiciel sur I’ordinateur que vous allez utiliser a bord. Le CD-ROM peut néanmoins étre
installé sur un nombre illimité de machine en mode démonstration : GPS et cartes bloqués.

SI vous désirez utiliser votre logiciel sur plusieurs machines, vous devez acquérir une clef
matérielle USB. Contacter votre revendeur pour cette acquisition.

e Lorsque votre logiciel est débloqué, vous pouvez raccorder votre GPS au port COM de
votre PC. Reportez-vous au paragraphe suivant et a I’annexe 1 : raccordement GPS pour le
schéma de raccordement.

NOTEZ ICI :

Version du Logiciel date
N° de Série du Logiciel :

Référencedu site: .~~~

Clés d’utilisation :
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I.5. BRANCHEMENT DU GPS

1.5.1. CABLAGE ET CONNEXION.

Raccordement au port COM de I’ordinateur

Voir plan de cablage de la prise DB9 en Annexe 1 : raccordement GPS

En fonction de votre Ordinateur et de sa Configuration il faut identifier le N° du port COM
susceptible de lire les informations GPS.

Cliquez sur NMEA.

0] <]

R EZ, |45'1.I]I]BH'N 1082w

GPS
wP|

Sélectionnez le port série raccorde a votre GPS en cliquant sur I’interrupteur ad hoc.

11 ultiplexeur NMEA

COM1 COM2 COM32 COM4 COM5 COWME COM7 COME8 COMI

® & &® &® ® ® ® & &

b
& @ @ @ (&)
Configuration

Port [FEEME ~ | vit[s000 < |Biss w|Pac[None  w[Stop[1 <|Fc[None ~]
Port en ré-émissinn:lEDM‘l | Taile dutampon| 20 lignes Start:]$

Puis cochez GPS.

RIS E |4E'1.I]I]BH'N 1182w

GPS

1n.-.|r|=|
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Vous devez visualiser dans la fenétre NMEA les messages envoyés par votre GPS.

fﬁ.: fultiplexeur MME, T | _@l@f

COM1 COM2 COM3 COM4 COMS COME COM? COM17 COMIE

= = o = = = = =
L1 {1 0] {1 gl o A B {0}

Tracking
[~ Ré-émizzon [T WPL+BWC +XTE [ -»AME [ -»Plote actomalique [4PE]

Séquernces en iSoeplion
FEPRMCAT0E0A 4324 90 M 00B46 47 £.000.0 0013 040704724 ~
|| $GPGLL 4324 90, M D0S4E 47 E
HEGPYTG M 32T, 000.0M,,

$GPGES, 170E20,4324 903 M 00646474 E 1 4.06,+0002 b +049 1 _ 00071
| $GPRMC. 170821 A 4324 30K 00646 47 £ 0000 003 040704, 24
|| $GPGLL 4324 30N (0646 47 E
|| $GPYTG00E2T.. 0000 M.,

]

Visualisez les led vertes en haut de votre fenétre de travail

Mefa | 46°0.7897°H  1*12.0663 W

GPS N
Y WF'

v" Aucune led verte allumée : Votre GPS n’est pas détecté. Reportez-vous a I’Annexe 1:
raccordement GPS. Attention certains GPS doivent étre configuré en utilisation NMEA.

v' 1 led verte allumée : Votre GPS est correctement raccordé mais la phrase NMEA de

positionnement n’est pas détectée. Reportez-vous a. IV. ANNEXE 3.2. UTILISATION DU
CONFIGURATEUR DE NOE .

v' 2 led vertes allumées: Votre GPS est correctement raccordé et la phrase NMEA de
positionnement GPS est bien reconnue.

ATTENTION : Votre GPS doit étre calé en « datum » WGS-84

Nota : Si vous possédez plusieurs équipements indépendants disposant de liaisons NMEA,
vous devez cochez tous les interrupteurs recevant les informations NMEA.
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1.5.2. CONFIGURATION DE VOTRE ECRAN DE TRAVAIL

Vous pouvez configurer votre écran de travail suivant le type de cartographie utilisé. Pour cela
choisissez I’environnement de travail Gestion de la cartographie en cliquant sur I’onglet
<Gestion de la cartographie> (1)

| Centrale de navigation |
Gpsl™ 1 ™ 2 | 39'50305'H 0°20.0489'E

&8 [ Zoomimage[~ Echele¥ C-MAP 4 wpl

Lo Brige :
cannengei— L’E‘-,-E__?,__ Q; +

£ i
“[flag Columbretas

i :
— won
JJJJ_l'r"'Jt;q ' P e ” q >
3 (barre de séparation)

NB :

v' Cartes scannées uniquement : Décochez <C-MAP> (2)

v Cartes scannées + C-MAP vous pouvez dimensionner
les fenétres en déplacent la barre de séparation vers la
droite ou vers la gauche (3).

v' C-MAP uniquement : déplacer la barre de séparation au
maximum vers la droite.

v' La coche <Echelle> (4) permet de faire apparaitre
I’échelle d’affichage de la carte sur la partie droite de
chaque fenétre cartographique

La coche <Zoom image> (5) permet la creation d’un
zoom supplémentaire en multipliant les pixels par 2.

A

sﬁ?’ga Longueur, en miles nautiques, du trait jaune
<«—— affiché sur le bord inférieur droit de la carte.

2522

w Noé manuel utilisateur version 3G Page 11



1.6. PRESENTATION DE L'INTERFACE UTILISATEUR
|.6.1. GENERALITES

Noé propose des interfaces dynamiques en fonction du contexte d’utilisation. Ceux ci sont activés
en cliquant sur les onglets du bandeau général en haut de la fenétre de travail :

Navigation pour le suivi et le controle de la route du navire
Routes/Marques pour la création de routes et de marques

Cartographie pour le choix des cartographies utilisées

Centrale de navigation pour une utilisation avec une centrale de navigation

| 46"16.3681'H  1*25.11561' W MOE

‘ Mavigation | Foutes/Marques | Cartographie | Cenbrale de navigation
& b T2 243 N2

Les positions géographiques respectives, du navire, du curseur (souris), et du point de route actif
sont affichés en permanence

Dans tous les contextes d’utilisation :
e Le déplacement de la carte a I’écran s’effectue par glissement, en maintenant le bouton
gauche de la souris enfoncé : une main apparait sur la carte qui se déplace.
e Le zoom sur la carte est possible par clic droit sur un point quelconque de la carte ou par
utilisation du curseur de la souris.

1.6.2. ENVIRONNEMENT DE NAVIGATION
Pour activer cet environnement, cliquez sur I’onglet <Navigation>

Navigation§| Foutesz et margues | Gestion de la cartographie ‘ Centrale de navigation |

48°9.8330'N 22°125155'W GPSI 1 [ 12(39°5.0305'N 0°20.0489'E
7 3 & 7 we|

o, |

Scannérisée = 1 & @ O 4

Fonctions générales

Six icones sont activables

oEEN N2
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De la gauche vers la droite :

FG1
FG2
FG3
FG4
FG5
FG6

Editer le journal de bord

Effectuer des sauvegardes ou des impressions
Activer une fenétre loupe

Editer les informations du navire

Configurer votre logiciel

Aide Noé

Fonctions de la cartographie C-MAP

Neuf icones sont activables

I?Q‘Q\G\H h& R atation |E|

De la gauche vers la droite :

CM1
CM2
CM3
CM4
CM5
CM6
CM7
CM8
CM9

Rechercher une zone de navigation

Centrer sur le navire

Zoomer sur le navire

Dé zoomer sur le navire

Afficher la cartographie C-MAP a une échelle déterminée
Rechercher les ports les plus proche

Configurer la cartographie

Afficher la cartographie orientée suivant la route du navire
Acheter des cartes C-MAP.

Fonctions de la cartographie scannée du SHOM

Sept icones sont activables
(=SS BUE BoeRr

De la gauche vers la droite

SH1
SH2
SH3
SH4
SH5
SH6
SH7

Ouvrir la base de données des cartes SHOM
Rechercher une zone de navigation

centrer sur le navire

Zoom maximum sur le navire

Zoomer sur le navire

Dé zoomer sur le navire

Dé zoom maximum sur le navire

1.6.3. ENVIRONNEMENT ROUTES ET MARQUES

Pour activer cet environnement, cliquez sur I’onglet <Routes et Marques>
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Mavigation | f Routes et marques: | Gestion de la cartographie

| 52*54 7058' N 19°52 6378'E

g B BdS|=

Neuf icones supplémentaires sont activables

gvEB adcl L

De la gauche vers la droite

MA1
MAZ2
MA3
MA4
MAS5
MAG
MAY
MAS
MA9

Visualiser la base des marques

Créer une nouvelle marque de navigation
Importer des marques a partir d’un fichier texte
Rechercher une route en base de données
Effacer une route

Enregistrer une route en base de données

Creer une nouvelle route

Dessiner une zone ouverte

Dessiner une zone fermée

1.6.4. ENVIRONNEMENT GESTION DE LA CARTOGRAPHIE

Pour activer cet environnement, cliquez sur I’onglet <Gestion de la Cartographie>

quUEs | I Gezstion de la carttographie | Centrale de navigation

77w GPSI 1 "2 [39'5.0
8 [~ Zoomimage[~ Echelle¥ C-MAP "_? wpl

4 jcdnes ou coches sont activables

&8 [~ Zoomimage[~ Echele¥ C-MAP

De la gauche vers la droite

CA1 Activer I’atelier de cartographie
CA2 Zoom image

CA3 Echelle

CA4 C-MAP
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II. FONCTIONS DE NAVIGATION
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[1.1. FONCTIONS DE BASE : laroute sur la carte

Votre navire est représenté sur la cartographie par une icone. Lorsque le GPS est actif cette icone
est verte. En cas de décrochage GPS elle devient rouge et la derniére position connue est affichée
sur la carte. L’icone est orientée dans le sens de la route fond suivie par le navire.

Pour positionner manuellement votre navire sur la carte :

g~ wWwN -

<Valider>

décochez <GPS> dans le bandeau général,
cliquez sur <FG4>
Sélectionnez <Informations navire><Paramétres de simulation>

Cliquez avec le bouton gauche de la souris a I’endroit ou se trouve votre navire,

11.L1.1. UTILISATION DES CARTES
Au lancement, le logiciel affiche la carte a la plus petite échelle sur laquelle se situe le navire.

[1.1.1.1. Rechercher et afficher une carte scannée

Cliquez sur <SH1>

__IHe-::hen::her une carte en basze de données M= E

Comections 'WwE584

Carte INDE

006 [+Mord -Sud]

Dlate de mise & jour IE'I A06A00

0.07 [+Ezt -Ouest]

Infarmations (COTE 510 DE FRANCE
DE MARSEILLE & TOULOM
1./50 000

daan | 't L

Firels I

Sélecterir de cartes

MNam du fichier IE:'\F‘HDGH.&M FILESAEOQOLEMCARTES MEDITERRAMEE®

Fendre inactif dans la loupe

I - FK W

" Charger | [| Cluitter |

Par défaut, la référence de la carte affichée est celle de la carte active.
Pour en changer, sélectionnez la carte a I’aide du sélecteur de cartes puis cliquez sur <Charger>
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[1.L1.1.2. Déplacement de la carte

Le déplacement de la carte a I’écran s’effectue par glissement, en maintenant le bouton gauche de
la souris enfoncé : une main apparait sur la carte qui se déplace.

[1.1.1.3. Rechercher une Zone de navigation
Cliquez sur <CM1> ou <SH2>

Recherncher une marque de navigation @

dh Centrer | £ Aller | - F] Quitter

Sélectionnez la zone recherchée puis cliquez sur <Centrer>

[1.1.1.4. Centrage de la carte sur le navire
Cliquez sur <CM2> ou <SH3>

Cette fonction effectue un centrage de la cartographie sur la position GPS de votre navire.

NB : Ce centrage est temporaire en navigation puisque par défaut le navire se déplace sur une
cartographie fixe a I’écran. Le navire peut alors sortir de I’écran impliquant de centrer a
nouveau la carte sur le navire.

Pour palier cet inconvenient, le mode <poursuite>, accessible par le menu contextuel
cartographique (clic droit de la souris sur la cartographie), permet de garder le navire toujours
visible a I’écran.

11.1.1.5. Effets Zoom sur le navire :

e 1 <CM3> ou <SH5> Cette fonction effectue un Zoom avant et recentre la carte sur la
position GPS de votre navire.

e 2 <CM4> ou <SH6> Cette fonction effectue un Zoom arriere ( ou dé-zoom) et recentre la
carte sur la position GPS de votre navire.

- Noé manuel utilisateur version 3G Page 17



e 3 <SH4> Cette fonction recherche, et affiche, la carte a la plus petite échelle pouvant
positionner votre navire. Cette fonction n’est utilisable que sur des cartes scannées.

e 4 <SH7> Cette fonction recherche, et affiche, la carte a la plus grande échelle pouvant
positionner votre navire. Cette fonction n’est utilisable que sur des cartes scannées.

[1.L1.1.6. Effets Zoom sur un point quelconque de la carte

Cliquer avec le bouton droit de la souris sur la zone de la carte a zoomer et faite le choix <Zoom+>
ou <Zoom->

[1.1.1.7. Loupe sur la Carte

Cliquez sur <FG3>

Une fenétre est créée afin de visualiser des informations complémentaires de navigation. Pour
sélectionner la nature de la carte et le point de centrage cliquez sur le bouton droit de la souris dans
la fenétre loupe et faites les choix appropriés dans le menu contextuel qui apparait alors.

"1 Détails

v Centrer sur le navire
a; w Détails
Zouranks
Photos satellites
Performances

Informations carte

_fg~  Fichiers GRIB

sl i i

<Détails> : affiche dans la fenétre la carte scannée a la plus petite échelle installée sur votre
PC

<Courants>: affiche dans la fenétre la carte des courants

<Photos satellites>: affiche dans la fenétre les photos satellites

<Performances>: active le module performance (se référer au chapitre Module
Performances)

<Fichiers GRIB>: affiche sur la carte les secteurs de vent (se référer au chapitre Méteo)
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<Centrer sur le Navire>: lorsque cette ligne est cochée les cartes sont centrées sur le navire.
Lorsque cette ligne n’est pas cochée les cartes sont centrées sur la position de la souris. Cela
permet la consultation des détails ou du courant sur une partie de la carte éloignée du navire

Le curseur en haut de la fenétre permet de modifier le niveau de zoom de la carte de détails
affichée.

[1.1.1.8. Choisir I’échelle d’affichage (C-MAP uniguement)

Cliquez sur <CM5> puis sélectionnez I’échelle désirée.

11.1.2. GESTION DES MARQUES DE ROUTE
La route a suivre peut étre choisie du Navire vers :

e la position du curseur.

e une marque de navigation.
e Une marque rapide

[1.1.2.1. Visualiser la position du navire

La position du navire est indiquée en haut a gauche de I’écran.

MMEA, | 4674 2323'N 1728 2151'W

Simulation @
@ WP|M3

L LU | 1 P, SRR 4 o M F T

11.1.2.2. Route vers le curseur de la souris

Positionnez votre souris sur la fenétre indiquant la position du curseur puis cliquez sur <Activez le
curseur>.

| M avigation Routes/Marques Cartographie

Activer le curgeur MOB
Exg ¥OS 4 oHE"
ll'.

]

Déplacer le curseur jusqu’a la position a atteindre. La fenétre vous indique les informations de
navigation pour rejoindre le curseur.
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Pour libérer la fenétre curseur, cliquez avec le bouton gauche de la souris.

11.L1.2.3.  Créer une marque de navigation :

Cliquez sur <MA2>
Puis suivre les instructions de la fenétre.

('] Création de marques de navigation

Mom_court |M4 Fichier icéine T
Informations | -4 ocuments and Settingshal Eﬁb A~
Uzers\DocumentzhMes E
imagesiE chantilons ezt.bmp
dimageshCoucher de zaleil jpg inf.brmp
jaune,. bmp
Lez Baleines. bmp
mark1.brp
Latiude [46  *[11.3118 ‘[N markZ brmp
mark3.brp
Longtude [ 1 *[37.1506 |_ marks. bmp
miob. brap
Calgue |Calque 1 navire. bmp
1. Cliquez & l'emplacement de la marque Eg:ﬁﬁr;"p W
2. Donnez un nom et des informations sur la margue Uues.t brﬁ
3 Indiquez le calque contenant la marque PORT Bhl-?F'
4: Sélectionnez une icone pour representer la marque st Em
5 Walidez par le bouton <V alider: E_“ e hml?-\ b

" Valider ‘ [| Quitter ‘

Le choix d’un calque permet de grouper les marques par famille afin de les afficher sélectivement.

Un double clic dans le champ information permet de lier la marque a un document externe (fichier
EXCEL, document WORD, photo, etc...).

[1.1.2.4. Route vers une marque de navigation :

Si la marque est visible a I’écran, il suffit de cliquez dessus avec le bouton gauche de votre souris..
Si la marque n’est pas visible, cliquez sur <CM1> ou <SH2> sélectionnez la marque de navigation
désirée puis cliquez sur <Aller a>.

|13

h Certrer | & Aller &

\nwnm&nnm
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[1.1.2.5. Base de donnée des marques :

Cliquez sur <MA1>

Toutes les marques de navigation présentes dans le systeme sont consultables une par une.

Les informations présentées a I’écran sont modifiables.

En cas de document lié, un bouton apparait a gauche du champ information et il suffit de cliquer
sur celui-ci pour accéder au document lié.

| Base de données des mmg__uﬁn..E[i '

Mom_court ]MS

Latitude
Longitude

Informations

o
[T 7

C:ADocuments and Settingzall
Users\Documentsi\Mes
images\Echantillons

d'images Coucher de zoleil jpg

Fichier ~ Edition  Affichage  Faworis  Outbils 7

;\_) Préceédente

© XEG

Calques ] Calque 1

|

— | Adresse 'L!j CiDocuments and Settingstall UsersiDo Vl ok R
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[1.1.2.6. Création d’une marque rapide et fonctions associées

e Création de la marque

Positionnez votre souris sur le point ou vous voulez positionner la marque rapide puis sans
déplacer la souris cliquez sur le bouton droit et sélectionnez dans le menu contextuel la ligne
<marque rapide>

e EEU
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1 7y
Zoom - \\
Zoam + b
Centrer sur navire

T

Zentrer sur marque rapide -
Centrer sur margue |
Poursuite
v Frontigres

Calques

Marque rapide
Posk-it
Curseur

Fichiers GRIE
L4 o

e Les calculs de distance

Positionnez votre souris sur la marque rapide puis cliquez sur le bouton droit.

Faite le choix Distance.

Calcul de distance P§|

Curgeur & marque rapide

Cap:|268 Digtance : | 081

Mavire & curseur

Cap a suivre ; (301 Diztance 8. 69
Gizement : -62 Durée |indéterminée

Mawire -» curzeur -> margue rapide

Digtance totale: |EI,5

Drarée: |indéterminée

22, (

e Transformer la marque rapide en marque permanente
Positionnez votre souris sur la marque rapide puis cliquez sur le bouton droit.

Faite le choix enregistrer

Diztance
Effacer

Enreqgistrer

[1.L1.3. GESTION DES ROUTES
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[1.1.3.1. Création d’'une route :

Cliquez sur <MA7>

Dans la fenétre <Nom de la route>, un nom s’affiche automatiquement qui peut étre remplacé par
un autre nom. Cela permet la création rapide d’une route en navigation sans I’usage du clavier. Dés
que vous validez le nom de la route I’icone de route préalablement rouge devient vert.

Création de route

Mam de la raute
o Walider [| Cluitker

Positionnez ensuite les différents way-points de la route en cliquant avec le bouton droit de votre
souris.
Terminez le tracer en re-cliquant sur <MA7> I’icGne de route redevient rouge.

[1.1.3.2. Enregistrer une route en base de données :

Cliquez sur <MAG6>
Le nom de la route peut étre modifié lors de cette phase d’enregistrement.

[1.1.3.3. Effacer la route de votre écran :

Cliquez sur <MA5>

Cette fonction ne supprime pas la route de votre base de données en disque dur.

[1.1.3.4. Rechercher une route en base de données :

Cliquez sur <MA4>
Sélectionnez la route a afficher dans le menu déroulant puis cliquez sur <Afficher>

Rechercher une route en base de données Pg|

TEST j

E_}ﬂ_ Supprimer de la baze | " Afficher | [| Cuitter |
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[1.1.3.5. Modifier une route existante

Lorsqu’une route est affichée a I’écran, il est possible de la modifier de la fagon suivante :

e Les points de route peuvent étre capturés a la souris par clic gauche puis déplacés

e Une ou plusieurs marques, préalablement enregistrées dans la base des marques peuvent
étre ajoutées, supprimeées, insérées dans la route. Pour cela, effectuez un clic droit sur la
marque et sélectionnez dans le menu contextuel des marques :

<Ajouter> : ajoute la marque en fin de route.
<Supprimer> : 0te le way-point sélectionné. (La marque n’est pas supprimee)
<Insérer> : appelle une fenétre qui demande le N° du WP précédent la marque & insérer

1 Route: Yeu-La Rochelle

Si vous désirez garder vos modifications, n’oublier d’enregistrer la route modifiée.
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11.L1.4. FONCTION D’APPROCHE
Activer la fonction approche a I’aide du menu contextuel navire (clic droit sur le navire) :

Marn ¥
Route Fond
Route surface
analyse

v Trace
Vent

Fixer went babord amure
Fixer went tribiord amure
Fixer went GRIE

|
|
Chopece |

Une fenétre en forme de radar fait apparaitre la marque sélectionnée comme WP. Cette marque
s’affiche a I’écran radar orienté dans le sens de la marche du navire (sens de la route fond). Le nom
du WP et sa position apparaissent en bas dans une fenétre.

_J.lpprnt:he

349  1.49 nm

46°6.3533' N 1°28.785%' W

Aute 1 5 10 20nm
I+ P B8

La coche marques permet la visualisation de I’ensemble des marques présentes dans le cercle de
visibilité
La coche Alarme détection permet de déclencher une alarme sonore en cas de risque de collision

avec un navire détecté a I’aide d’une liaison ARPA ou d’un détecteur AIS. (Voir la fonction
détection des navires)
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11.1.5. GESTION DES JOURNAUX

Noé geére 5 journaux :

1) Le journal de route

2) Le journal des relevés

3) Le journal des alarmes ou incidents
4) Le journal des navires

5) Le journal des connexions.

Le journal de route enregistre, a intervalle régulier, les informations de marche du navire. La
fréquence d’enregistrement est modifiable par la fonction <FG5> puis par la sélection de I’onglet
<Générales>. La fréquence d’enregistrement figure dans le champ <Tempo journal>

]
Générales l Alarmes ] Calques ]

Canfiguration
rer

Heure locale UT |1

\ariables générales
Tempao journal: 15 minutes Lirnites poursuite: |100  pixels

Controle GPS; | B0 zeconder Longueuwrtrace: | 500 pointz GPS
Freq lecture GPS: zecondes  Cercle approche (200 nm

Déclinaizaon: Ooo.0w =

Tempo journal: Fréguence d'écriture des informations dang le jourmal de bord
Freq lecture GPS: Fréquence de lecture de la centrale de navigation

Limites poursuite: Limites au bord de la carte déclenchant le re-centrage dans
la fonction poursuite

Longueur trace: Longueur de la trace navire en points GPS

Cercle d'approche: Rapon maximum du cercle d'approche du WP

o Walider | [l Guitter |

Le journal des relevés permet d’ajouter au journal de route des relevés ponctuels ou en continu afin
d’enregistrer les polaires de votre navire par exemple. Pour ajouter des relevés positionnez votre
souris sur le champ indiquant la position du navire puis cliquez sur <Visualiser les relevés>

Visualizer les relevés
Analyzer les relevés

Activer le contrdle de mouillage

e Loin "R
Silet” |

Une fenétre affichant le dernier relevés s’affiche. Vous pouvez I’enregistrer dans le journal des
relevés en cliquant sur <Enregistrer>. Pour un enregistrement en continu des relevés, cochez
<Enregistr. Polaires>

/
h
e
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.1 Relevés E|§| SJ

Dernier releve l Yisualiser les relevés ] Gestion des relevés ]

[31/10/2006 15:59:49 | 46°4.8941°N | 1°28.3833' W
Raoute fand | O 0.0 Route surface| 0 0.0
Sonde 5.00 ‘itesse cible 0

Went réel 1] 145 Went apparent | 0 0.0

E rregistrement

[ Enreaqistr. polaies

" Envegist comme marcue | {21 Enegstie]

Analwzer les releves

Le journal des alarmes affiche toutes les alarmes détectées par le logiciel. (Se reporter au chapitre
des alarmes)

Noé est un logiciel « Multi-navires » c’est a dire qu’il gere autant de journaux de chaque type, qu’il
y a de navires qui utilisent votre logiciel. Chaque navire doit étre déclaré dans le journal des
navires. (se reporter au chapitre journal des navires)

Le journal des connexions précise le temps d’utilisation du logiciel par chaque navire.

[1.1.5.1. Affichage des journaux :

Cliquez sur <Centrale de navigation>

Mavigation | Foutes/Marques | Cartographie | Cenbrale de navigation
| 46*12.7064'H 1°3.0716" W MOE

Un onglet apparait a droite de votre écran. Cliquez sur <journal> puis sélectionnez le type de
journal souhaité.

I Gestion des journaux

Alarmes PRoute | Releves | Connexion
0 O R A S N
M avire
i Date |Latitude |L0ngitude - ’?
|3 A0/200615:36:25 | 46°4.8341'N 17283833 W
_|F1A0/2006 15:36:57 | 46°4.8341'N 17283833 W Havires
_ |3 A10/2008 15:50:56 | 4674.8341'N 17283833 W
_ |31 A10/2008 16:05:56 | 46°4.8341'N 17283833 W Config.
|3 A10/2006 16:20:56 | 46°4.8341'N 17283833 W
_|F1A0/2006 16:24:26 | 46°4.8341'N 17283833 W
_ | A10/2008 16:24:28 | 4674.8341'N 17283833 W Alarmes
_ |3 A10/2008 16:26:37 | 46°4.8341'N 17283833 W
| L AA0S2005 16:26:39 | 46°4.8941' N 17283833 Hormre]

Mitén
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[1.1.5.2. Journal des navires :

Lors de I’installation du logiciel, un navire portant le nom de « Navire » a été créer.
Pour créer un nouveau navire, portant le nom de votre navire par exemple, sélectionnez
<Navires> dans les onglets de la centrale de navigation.

| Gestion des navires

+[=|vx]e]

| | dentification i
*|Mon navirel MNavire
MNavire Mavire

Havires

Effectuez ensuite les opérations suivantes :

1) Cliquez sur le bouton +
2) Entrez le nom du nouveau navire dans le champ créé dans le journal des navires
3) Postez la modification.

NB : Le nouveau navire est créé a I’emplacement de I’ancien navire (Ce qui explique la
superposition des noms de navires). Pour supprimer I’ancien navire, sélectionnez le dans la liste

des navires puis cliquez sur le bouton - .

[1.1.5.3. Affichage du journal de route en version réduite :

Une visualisation réduite du journal de route est possible par appel de la fonction <FG1>

_ nurnal de bord g|§|g]

Mon navire 46°4.8941' N

Date |31 1072006 16:50:56 | 1°28.3833' W

Cap fond 1] Witezze fond 1]
Distance D Distance cumulée 0

Informations

4 - Effacer | [l Quitter|

Vous pouvez entrer des informations complémentaires dans le champ informations.
Il est également possible d’effacer I’ensemble du journal .
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NB : cette action d’effacement n’affecte pas le journal des relevés. (Pour I’effacement du
journal des relevés, voir la gestion des relevés)
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[I.2. LA CENTRALE DE NAVIGATION

Pour activer la centrale de navigation, cliquez sur I’onglet <Centrale de navigation>

11.2.1. ECRANS REPETITEURS

Plusieurs écrans « répétiteurs » peuvent étre visualisés en fonction de votre centrale de navigation
et des capteurs raccordés a celle-ci :

Un écran « route »,

Un écran « météo »,

Un écran « moteur »

Un écran « énergie »,

Un écran « alarmes ».

ANANENENEN

Une bande verticale située a la droite de votre fenétre de navigation vous permet de gérer les
différents répétiteurs:

I avire:

b an navir

Havires

Config.

Alarmes

Journal

Météo

Moteurs

Energie

Route

Radar

11.2.2. CONFIGURATION DES ECRANS

Pour configurer vos écrans, activer I’onglet <Config.> de la barre répétiteurs.
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Faites le choix de I’écran a configurer . Puis cochez les capteurs actifs de votre centrale de
navigation .

Route

Météo | Moteur | Energie

Passerelle route

[ Cap fond & Ecart de route
[ Cap surface

M VYitesse fond W Temperature eau

[N Yitesse surface N Angle de barre

ﬂ ecrans

Enregistrer la configuration

Si vous désirez enregistrer cette configuration afin de la retrouver automatiquement lors des
sessions suivantes, cliquez sur <Enregistrer la configuration>
Faites cette opération pour tous vos écrans répetiteurs.

NB :Les répétiteurs « Routes », « Météo » sont fonctionnels sous réserve que les messages
NMEA ad hoc parviennent a Noé.

Pour ce qui concerne les répétiteurs « Moteur » et» Energie » I’interfacage avec Noé est
possible si vous disposez de capteurs délivrant des informations sur un interface RS232. Des
drivers complémentaires sont nécessaires en fonction du format des informations délivrées.
Contacter Eole-Informatique.com pour obtenir ces drivers.
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11.2.3.  VISUALISATION DES REPETITEURS

Pour visualiser les répétiteurs, activer I’onglet correspondant dans la barre répétiteurs.

[1.2.3.1. Exemple de répétiteurs route

6°1.1228° N 1°8.8826' W

o e ) s
Hawgation| | Foutes st maques  Gestion de by carngeaphie A .

[ 5N TRATE W Simdation GRS 1 ™2 [46711317 - |
Eold YA 4 BTN &L 7 Wbl s | b [ =
Route fond
e ) s 10 1m0 0 20 300 3w Minif e Mad| 0 Il"'lnj
Sondeur
[Comm.
_
| Alarm e
boE w19 w0 % w0 s

H

M) 18

H
H

Moy ;| 138

ute

TR e, -

:

b

3
g

i

J lle d'aix
el % &3 ‘ Distance: 1,566 nm

1

f

'I' / 4 ’
Pl = 114
S ! J -

] - e Ecart de route

Sl i = s oo o 0 40 am s Mokl 5 Mad| 3
] g o N Angle de barre
[ N iy N e i -
v |1 by i oy e
- — [ as A gagef f: 10

o Bl L

WDimanrer| | 7] B 55 P Mmm.]hﬁ‘-ﬁlw...l s (=T [[@Moecee  fdReetion: | |[ERloBAIDT Jla B 1817

[1.2.3.2. Exemple de répétiteurs moteurs

] Hon_nxa HE B FRiépétitaurs Matours
Hawgation| | Foutes st maques  Gestion de by carngeaphie y
[T N 17z W i'-gdm GRS 1 2 [46 15257

Gold b AS 4 SBEM 88 2 we o x|

a

Comm.

I RS

Métdo |
Mand| 108 Mai] 114
Moy | 103 Moy 114
Mini; | 102 Mini; | e

Miniy| 72 Mad! 72 ||Miniy| ™ Max: =
Prassion huile moteur 1 Prassion huile moteur 2

=15 [ @Moecee  fReetions | | ERlomAi®Iila B 162
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[1.2.3.3. Exemple de répétiteurs météo

[ Mon_axe EEE
Hawgation| | Foutes st maques  Gestion de by carngeaphie
[usssT N TreHrw s'-uoaﬁm 6Ps 1 12 [46 15257
Crld O 4 OBEN 81 2w il g |
o
iy +
o
i o
e o
Cap fond 30" u
Vit fond 0.0
- o 5
o o =
N,
o I ..
. Ty
e k o
B L i
Q % 2 rde,
u y = I
-
M euiliage o -
o n
| . w
¢ . : 4=k
A F.
| it f .".{“'— v l o
o Pointe de | Epte:

e y

{ o A1) dragageE "*\.%

| o
JBe T N

P dm i

Répétitours Métoo
Mini [T Mava [T || Mira: [T Mavi [0

o
&
1
z
T

P (Emersie

Rowte

Jeurmal

Quitter

Wi 75 Madi 7
Prassion atmospherique Temperature air

0

% crn o
M0imonrer| | ] @ (5 G * | B Marel .. | 09 Pt Sivce . | _4i2S

| Caben [ Mo eee ffmetiea: | | [EB)0MAT ) Sa B 6H

11.2.3.4. Exemple de répétiteurs énergie

] Hon_axn HEE|

Hawgation| | Foutes st maques  Gestion de by carngeaphie

GEELNEE s'-uoaﬁm 6Ps 1 12 [46 15257
Crd A0 4 OBEN 8 7 we [l dox |

-A¥
F
i o
n \
m
Cap fond 307 ”
Vit fond 0.0

i
D Mouillage

I

e e 1f s

M0imonrer| | ] @ (5 G * | B Marel .. | 09 Pt Sivce . | _4i2S

| Fzzervor i ]
o |
60
B0
1
B0
o
R
0
b0
0
o
0
10
o0
@
R (| 00
™ Energie
60
B L
40
: | Jeurmal
10
o [Canfig.
Quitter
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11.3. GESTION DES ALARMES

11.3.1. ALARMES GENERALES

Cliquez sur <FG5>

Sélectionnez I’onglet <Alarmes>.

Vous pouvez positionner des alarmes sur :
e la proximité d’un way-point

la vitesse fond

la force du vent

la profondeur

Dans tous les cas vous pouvez activer une alarme minimum et/ou une alarme maximum.

Gérdiales Alames | Calques |

[T Alarme soncee:
Seuls dalarme mirimum Seuls d'slaimmes MARIMUM

I Prosimité des WP [ 000 nm [ Elignement®  [000 nm
™ Vitessefond  [000 Kets || Viessefond  [000 Enls
[™ Farce vent appan. [ﬁ Krts [~ Force ventappar (000 Knis
[ Sardew 00 m [~ Sondew 000 m

Alaime onome @

Cochez cathe case 5 wous souhaibez actived une alamme sonoie eh
complément a l'alame viswele.

Seuls dalanme mirdmum st masimum

Cochez chague lype d'alame & prendie en comple puis indiquez, an
il maukigues ou en noeuds la valeur des dilfénents sevils minimum ou

FTAXITAIM.
AVEMT DE MODIFIER UME WALEUR [MALARME, WOLIS DEVEZ
LA REHDRE INACTIVE EM LA DECOCHANT

B ouier

11.3.2. CONTROLE DU MOUILLAGE

Positionnez votre souris sur le champ indiquant la position du navire puis cliquez sur <Activer le
controle de mouillage>

Yizualizer les relevés
Analyzer les relevés

Activer le contrdle de maouillage

A

/
b
L

La fenétre d’activation d’alarmes apparait. VVous devez paramétrer et activer les alarmes
d’eloignement WP et de sondes en fonction des conditions du mouillage.
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Pour deésactiver le contrdle de mouillage, positionnez votre souris sur le champ indiquant la
position du navire puis cliquez sur <Désactiver le contréle de mouillage>

NMEA Wisualizer les relevés
GP5[ .
W Analpzer les relevés
D ézactiver le contrdle de mouillage
fafWR . I N

11.3.3. ALARMES D’ENTREE OU DE SORTIE DE ZONE

Pour armer une alarme d’entrée ou de sortie de zone, vous devez dessiner sur votre cartographie la
zone a surveiller.

Cliquez sur <MA9> Le bouton devient vert. Positionnez ensuite les différents points de la zone en
cliquant avec le bouton droit de votre souris.

Terminez le tracer en re-cliquant sur <MA9> I’icOne de route redevient rouge.

La zone est modifiable par « drag and drop ».

A chaque entrée ou sortie de votre navire dans cette zone, une alarme « zone de restriction » est
activée.

Pour effacer la zone, dans le contexte Routes/Marques, cliquez avec le bouton droit de votre souris
sur un point de la zone et sélectionnez <supprimer>.

| Routez/Marques | Cartographie

"N 1°34.4892' W MOE
Yoo 4 dvE AUy L 7
\ L ad) wic
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Les dessins sont créés dans des calques spécifiques : les calques « Dessin ».
Ceux ci peuvent étre supprimés, ou sauvegardés en vue d’une recherche pour un futur affichage.

\

Zaom -

Zoom +

Centrer sur navire
Centrer sur marque rapide
Centrer sur matque
Paoursuite

Frontigres

Calques

v Calque 1

- . Calque 2
argue rapide
Calque 3
Post-it .
Calgue 4 ot
Curseur Calque 5 5
Fichiers GRIE Ports F
1 ra% Post-it
\5 " | w Relevés AIS/Arpa Mavie
v Mavires é 145 ia
25 v Margues de route
Tous 7
Aucun SAE
9 3,
iz |
o Supprimer CHASSIRI
e Fi.1 OuSem
Rechercher |
- 24
N |
_\ 7s

11.3.4. JOURNAL DES ALARMES

Le journal des alarmes peut étre visualisé en cliquant sur I’onglet <Journal> dans <Centrale de
navigation> puis en activant le choix <Alarmes>

XL Gesiondosjouman

Cartes

Alarmes | Route | Releves | Connexion ,—L|
|-WEB
| afe ]| =5 e =
_ M avire
I 17492400 W |Date |Nature A biviui
ﬂ 03/11/2003 14:56:45 | Création
,,:\—‘?\\ Havires
.I Config.
\\\\\- I.';-'I
_]J: Alarmes
S
Y=y
// T‘* Journal
ﬁ_/ﬂul.h
ST | Métén
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11.3.5. ALARMES C_MAP

Gréace a la cartographie C-MAP vous pouvez activer des alarmes lorsque votre navire s’appréte a
pénétrer dans une zone de restriction ou dans une zone a profondeur limitée. (Attention, dans ce
cas la profondeur est celle indiquée sur la carte et non la profondeur réelle mesurée au
sondeur)

Cliquez sur <CM7>

(7] Configuration de la cartographie C-MAP | _ =] <]
Wisualizatiol —Objets visualizé
[ Profondeur : I@ Metres |v | Feux
[+ Bouges
™ Label sur lignes de sonde
WV Secteurs des feus Iw' Lignes de sonde
W Grille géographique ¥ Foints de sonde

W Mature du fond
¥ Frontigres des cartes C-MAP

[~ Frontigres des cartes SHOM ¥ Infarmations de tracking
W Zones de dangers

 Type d'objetz cliquables— -

™ Paints W Marques terresties

W Lignes

[~ Zones ' Moms

larme:

™ Zones de restrictions En avant: Iﬁ m -
I~ Profondeur «f Walider

Cochez zones de restriction et/ou profondeur en fonction des alarmes désirées.
Dans le champ [En avant] indiquer la distance en avant du bateau ou le test doit étre effectué.

Pour une alarme de profondeur indiquez dans le champ [metres] la profondeur minimum qui doit
déclencher I’alarme.
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[I.4. FONCTIONS SPECIFIQUES C-MAP
11.4.1. RECHERCHER UN PORT

Si vous utilisez la cartographie C-MAP, vous pouvez rechercher le port le plus proche, (en ligne
directe) de votre position actuelle et répondant a un certain critere.

Par exemple quel est le port le plus proche permettant un ravitaillement en fuel.

Cliquez sur <CM6>

__J Recheche ports | _ [
~ "{: Rechercher m Centrer sur la carte
MHom Ilnformations Distance

PUERTO DE PREMIA DE MaR  PUERTO DE PREMIA DE MAR 5.4 nm au 335
PUERTO DE EL MASKNOU PUERTO DE EL MASNOL E.3 nm au 311

PUERTO DE MATAROD PUERTO DE MATARD 7.3nmau g
PUERTO DE BaRCELDMA, PORT OLIMPIC 9,9 nm au 262
PORT BALIS PORT BALIS 9.9 nm au 24

FUERTO DE EARCELOMA, PUERTO DE BARCELOMA, 12 nm au 250
PUERTO DE AREMYS DE mMaR PUERTO DE ARENYS DE MAR 12 nm au 32

FLERTO DE BLAMES PUERTO DE BLAMES 233 nm au 47
PIERTO DE CASTELLDEFELS  PORT GIMESTRA 241 nim au 248
PLERTO DE GARRAF PUERTO DE GARRAF 20,2 nm au 248

Sélectionnez Fuel et cliquez sur <Recherchez>

Vous pouvez visualiser le port sur la carte en cliquant sur <Centrer sur la carte>

11.4.2. CONFIGURER LA CARTOGRAPHIE C-MAP

Cliquez sur <CM7>

(7] Configuration de la cartographie C-MAP | _ =] <]
Wisualizatiol —Objets visualizé
[~ Profondeur : I@ tetres v Feus
[+ Bouges
v Label sur lignes de sonde
W Secteurs des feus [v Lignes de sonde
W Grille géoaraphique ¥ Foints de sonde

W Mature du fond
W Frontigres des cartes C-MAP

[~ Frontigres des cartes SHOM I¥ ' Infarmations d tracking
W Zones de dangers

 Type dobjets cliquables— g

¥ Paints W Marques terresties

W Lignes

I~ Zones I Moms

—alarme:

[~ Zones de reshictions En avant: Iﬁ m -
™ Profondeur «f \alider

Cochez en fonctions des informations que vous désirez visualiser.

Les objets cliquables sont ceux qui renvoient des informations a I’écran lorsqu’ils sont sélectionnés
par clic de la souris.
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Ils sont de 3 types :
e Points (par exemple phares et balises)
e Lignes (par exemple lignes de sondes ou informations de tracking)
e Zones (par exemple zones de restriction a la navigation)

11.4.3. ACTIVER LE SELECTEUR DE CARTOGRAPHIE C-MAP

En cliquant sur <CM9> vous lancer le programme d’achat par INTERNET de cartes C-MAP.
Reportez-vous a I’aide en ligne de ce programme
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11.5. FONCTION MAREE

1.5.1. MAREE C-MAP
Cliquez sur un vecteur courant.

2 TIDE HEIGHT STATION ...
» TIDE STREAM STATION

“» CAUTION &REA

-+ CALITIOM SREA

-» DEFTH &REA

! Hl_ I—
_J|_|-|35 478

| Basse mes

|2 e l—"
oz a6 8 10 121416 13 M0 2 A ||_|"E_
1441172006 -] Actuenement: 352w [ Sondew

A
1 2
E 7 8 3 10 11 124
13 &R 15 16 17 18 19
20 A 22 023 XM XN 2% :
2 28 29 10 e

SO TR

Déplacez le curseur a droite de la fenétre pour indiquer le tirant d’eau de votre bateau plus le pied
de pilote.

Si votre sondeur est raccordé a Noé, vous pouvez, en cochant <Sondeur>, actualisée la courbe en
fonction des informations recues de celui-ci.

11.5.2. MAREE DU SHOM

Si vous avez installé I’extension courants de marées du SHOM, vous pouvez visualiser, outre les
courants I’onde de marée du port de référence (reportez vous a I’option les courants du shom).
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[1.6. FONCTIONS RELEVES
11.6.1. DERNIERS RELEVES

Les fonctions de releves permettent de capturer, en temps réel, les informations liées a la route
suivie par le bateau en vue d’une utilisation ultérieure : Affichage a posteriori, traitement en centre
d’analyse, etc....

Pour visualiser les relevés, positionnez votre souris sur le champ indiquant la position du navire
puis cliquez sur <Visualiser les releves>

Wizualizer les relevés
Analyzer les relevés
Activer le contrdle de maouillage

o Loin R

[ RO

Dietrees relevé | Vigualicer les ralevés | Gestion des relevés |

|l-l.n"ll.n"2[llli 14311 | 4653311 H [ 17288224 W

Routefond [325 [0 Roueswlacs[326 (00
Sonde IT Wiezze cible IT
Wark 1és| l“— IF ‘it apparent Il:l— IT
Erragistiemerit

" Enragist, t-:ummsmarqm| [=] EnlB[;iBtIBfl [ Enregish. polates

[ B Ak ez elerve_ |

e L’heure et la position du dernier relevé sont affichées.

e <Enregistr. polaires> enregistre tous les relevés en base de données afin de créer les polaires
de votre navire. (cf le module performances)

e <Enregistrer> permet I’enregistrement sélectif du relevé affiche.

e <Enregistrer comme marque> enregistre la position du navire en base de données des marques
permettant I’utilisation ultérieure en way-point.

11.6.2. ANALYSE DES RELEVES

Tous les relevés peuvent étre analysés graphiquement..
cliquez sur <Analyser les relevés>
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0] 2 \PROGRAM FILESAEOLEANOEAb d\Releves. db -Mon navire-

Etalonnage
D 14112006 11:59:53  Aw 14797102006 14:4322 | Mo 0 I ———
r N ﬂ J ﬂ 0 Degiés g

O W ior

Loch
NN
Allure stabilisée au boul de :

ﬂ J ﬂ Bl Sec.
T@@W@ [®] Rafraichi @Jﬂ Intery alle d""“‘.‘l'ﬂ'ﬂ e

= 4
“itesse_suraca : —I—l
Comparsr “itesse_fond 1al avac les polanes da rélétmnal

_f::l no
“Yent_apparent_vilesse
“ent_reel_vilesse
“Yent_apparent_ongine
“Yent_reel_orgine
Sandeur

Le volet d’étalonnage vous permet de corriger les informations en fonction des erreurs induites par
vos capteurs ainsi que de définir la plage d’analyse .

La sélection des informations est possible grace a la liste déroulante en bas de la fenétre. Les
boutons de type « magnétoscope » permettent de se déplacer dans les relevés par pas d’intervalle
d’analyse.

11.6.3.VISUALISATION DES RELEVES

] Releves EJ | ri
Dietries relevé  Visuslioer les refovée | Gestion des relevéts |
Relevés en cours

i| Distance mrmum enfre 2 pontz: (050 Am

Brehivas
&) Sélectionner une archive

Wizualise Analpses
& Aucun © Jounal © Releves en cows O Archive sdleciionnée

Vous pouvez visualiser graphiquement :
e Le journal de bord
e lesrelevés en cours
e ou des relevés archivés.

NB : Pour visualiser une archive, vous devez sélectionner I’archive a I’aide du bouton
<sélectionner une archive> .
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Vous devez ensuite définir la plage temporelle d’affichage. Cliquez pour cela sur <définir la
trace>. Cliquez sur les champs début et éventuellement fin de la trace pour définir la plage
temporelle.

& 1 Intervalle des traces [_ | =]
Début de la ace : [27/02/03 030000 ffevie Jona J3 Hel ] 3
Fin de la trace : |Fin 1

2 3 45 &7 &8
9 10 11 112 13 | 14 15
1 17 18 | 19 20 | 21 | 22
23 2 = El »

F] Quitter " Valider Dbt 4= Mois ==

Attention : L’affichage d’une trace avec une large plage temporelle peut charger
considérablement votre systeme. Dans ce cas, augmentez la distance minimum entre deux points
afin de diminuer le nombre de points affiches.

Lorsque vous visualisez les journaux de fagon graphique, la sélection d’un point de la trace,
entraine I’affichage d’une vignette donnant les principaux parametres de route sur ce point. Un clic
sur la fleche droite en haut de la vignette renvoi sur la ligne du journal de relevés correspondant.
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11.6.4.GESTION DES RELEVES

Deetries ralow | Vieualisar les relevés  Gestion des relevés |

| & impimes raschive séiectionnse

ﬂ Puigar les relewés |Distzn|::a minirnm erdie 2 pointss (030

H Archivar les relewés |

3 Ajouter dune -urchil.-'c|

ﬁ- ch-harla:sraiwé:e|

Les fonctions disponibles permettent de :
e Imprimer les relevés
e Purger les relevés : supprimer les points séparés par une distance inférieure a celle affichée
dans le champ <distance minimum entre deux points>
e Archiver des relevés
e Ajouter les relevés en cours a une archive
e Supprimer les relevés en cours.
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II.7. FONCTION HOMME A LA MER

Cliquez sur le bouton <MOB>.

Une marque en forme de bouée est positionnée a I’emplacement du navire lors du clic.

["1Noe_2G_0I TRACEUR

INavigation | Routes /M arques | Cartographie | Certrale de navigation |

g =
_h. o ” 2
i S : e e o
L
£ 18 = . 163 3
87 ar -~ .
- e
\ 5 oF
; ™ rg “153.
< MoE
! ‘ b Bel- fond 10°
47 % e ar &
. Dist fond 0.533
s T .
P 7y
Fl T a8 13 "
i (=] - N
.
e = s o'
. © -
i ] L] ‘u
N 1
v # ™, e PA 1|
o | 2y & '
1 T o
i [ @Navlle 4\ i
! ‘ ] \ ; ]
I j \ !
i, | -] i
25 T 28| —
I.\ | 28 ar 0
.\ | — / \
‘" | P oy E
Qe e i - !
\\g \ S ﬂ ’
23 ’ -,
E: . o
) R 28 \ &nmra
15N \ L fraqm@ﬁ-; 3y
3 N [T 55 3 o i
(=4 e oy
@ R et °_ b
&4 \\ e af i 1
i3, - . 2

Pour supprimer la marque, Re-cliquez sur le bouton <MOB>
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[1.8. FONCTIONS DE SAUVEGARDE

Cliquez sur <FG2>

Vous pouvez sauvegarder le journal de bord, la route active, la base des marques disponibles ainsi
qu’une copie de la carte présente a I’écran.

pE_m 1an ez

Journal de bord
Fouke ackive
Margues disponibles
Carke

ey

Ces fonctions transférent les données dans un fichier texte ou une image BMP qui peut étre
imprime ou sauvegardé sur votre disque dur.
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11.9. CONFIGURATION AVANCEE

Cliquer sur <FG5>

] Configuration Noé
Géndiales | Alsmes | Calgues |

X]

Carfiguralion
LET]

Hewelocale UT |I

Vanable: pindrales
Ternpo jpunat | 15 mirubes Limites poursuite: (100 pisels

Corkible GPS: | B0 secomdes  Lonmgueut bece: | 500 ponl: GPS
Freq lechie GPS: secordes  Cercle appeoche 200 o

Dréclinaion 000.0% -

Tempo ppumd: Fréguence décilue des informations dans le jounal de baid
Fraq kechune GPS: Fréquence de lbchure dela contrale di navigation

Limibzs powresuke; Limbes au bord de b carte déclenchant bz re-centrage dans
la femctian poursiibe

Lengueur liaee: Longueul de la liace navie en parts GPS

Cencle d'approche: Flayon makimum du cercle dapproche du'w'P

of Velider | B cuiter |

Une fenétre apparait avec sélection possible de trois onglets: « Géneérales », « Alarmes» et
« Calques ».

11.9.1. GENERALES

Peuvent étre introduits ou modifiés :

e Le décalage par rapport au temps universel. Cette information est utilisée uniqguement dans
le cas du calcul de marée du SHOM. Les marées C-MAP étant toujours données dans le
faisceau horaire du port de référence.

e Périodicité de mise a jour du journal de bord

e La limite, en pixels, du bord de I’écran a partir de laquelle le re-centrage est effectué lors de
I’utilisation du mode poursuite

e La longueur, en points GPS de la trace laissée sur la cartographie par le navire.

e Le rayon du cercle s’approche, c’est a dire la distance entre Navire et Marque a partir de
laquelle le cercle d’approche de la marque est construit.

Les informations de fréquence de lecture GPS ainsi que le contréle GPS sont en lecture seules et

vous indiquent la périodicité de lecture des informations GPS. Ces informations dépendent de la
masse d’information envoyée par votre centrale.
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11.9.2. ALARMES NOE

Se référer au chapitre traitant des alarmes

.9.3. CALQUES

.} Configuration Nodé [EJ
Géndrales | Alames Calques |

Calgue 1: Calque B lF'mts—
Calgue 2; [Calgue 2 Calque 7: |Postit

Calgue 3; [Caloue 3 Calgue 3 |Relkds A5 A0 pa
Calued: [Colued Calgued [Navies
Calues: [CalueS  Cabue 10 [Macues deroute.

Vious pouvez persornalisen vor calques an leur dannant un nom reonésantabf
dez nicemabons corfenues dons cela-cl,
Ertiez le mom dans la cae corespandante, puls quiter.

B] Cuiter

Un calque est un transparent superposé a la cartographie contenant des informations sélectives.
Vous pouvez modifier le nom des calques 1 a 5. Les calques 6 a 10 étant reserves par le systeme a
des informations spécifiques : les ports, les post-it, les relevés AIS et Arpa, les navires et les
marques de routes.

Ces calques sont actives a partir du menu contextuel cartographique : clic droit sur la carte.
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11.9.4. MODIFICATION DU NOM DU NAVIRE SUR LA CARTE
Activez <Centrale de navigation><Navires>

) _Gesion dos navics |

=] x| e

| [dentification i
#(Nouveau Hom Mavire
s F Mavire M avire
Havires
Config.

Cliquez sur le bouton +.
Dans la colonne Identification, inscrire le nom de votre navire puis cliquez sur le bouton <Poster>
(juste a droite du bouton -)

Pour supprimer un navire, sélectionnez le navire dans la liste puis cliquez sur le bouton -.
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11.10.MODULE PERFORMANCES

11.10.1. GENERALITES

Le module performances travail avec 2 jeux de polaires :
e 1jeude polaires de réference : ceci peut étre consideré comme les « polaires théoriques »
de votre bateau fournies par le constructeur par exemple.
e 1 jeu de «polaires en cours » : qui represente les « polaires réelles » de votre navire en
fonction de son équipage et de son armement a I’instant consideré.

Pour activer le module performance, cliquez sur <Radar> dans la centrale de navigation, puis
faites le choix Performances dans le menu contextuel (clic droit de la souris) de la fenétre située
sous la fenétre Radar.

Alarmes
Journal
Performances Métén
welli+ Héférence O Polaires en-cours Frouts ford ——
P aute fan
"H"HE: 4,34 ﬂd __-{-' = Moteurs
Cible: 5.3 nd au 35° |- ~ond auo
---------------- i Energie
1 |Courant
l 0 nd au 0* Route
1 |Fond
Om Radar
|"v"itesse Masquer
i 0 nd au 61°
—0c~ (0%)
: H\h__ “itezze cible
- Dékails EH
‘\__ T Courants T
e, - . =yl
}}. \ Photos satelites d au 0°
i T A s n Eful
. v Performances ElEE
/{ e nd Bab 61°
¥ Govand N VMG: 5.36 nd . hsz"f'f“‘-ventapparent
o Cible: 5.7 nd au 160* ~-*--!_|_ [ 0nd Trib 0° Quitter

Les coches Réference et Polaires en cours permettent la sélection des polaires a prendre en compte.
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11.10.2. ACQUISITION DES POLAIRES DE VOTRE NAVIRE

Noé est livré avec des polaires représentatives d’un voilier de 35 pieds environ. Bien évidemment
ces polaires ne correspondent pas a celle de votre navire. Deux méthodes permettent d’actualiser
les polaires :

[1.10.2.1. Actualisation des polaires par un fichier EXCEL

1) Activez EXCEL, puis ouvrez le fichier
« c:\Program Files\Fichiers communs\eole\Releves.xls »

2) A I’avertissement de sécurité, faites le choix « Activer les macros »

3) Un classeur EXCEL s’affiche avec plusieurs onglets. Sélectionnez I’onglet VValPol

Ed Microsoft Excel - Relevés.xls

=] Eichier Editon &ffichage Insertion Format Qubis Dormées Fepftre 2 =15 x|

DB SERY | SBBR o- & = & 8 jwe - (BT ana w0 . G5 3 EEEHE D-H-A- 7
o8 = 3

Vent Reel |< 5 knts < 10 knts < 15 knts < 20 knts < 25 knts < 30 knts < 35 knts < 40 knts < 45 knts < 50 knts = 50 knts -

180 200 410 4,70 500 5,30 550 5,90 550 590 550 590
175 217 4,17 487 5.17 547 577 5,07 BO7 5,07 BO7 507
-170 2,35 435 505 535 555 555 6,25 B.25 6,25 525 6,25
165 252 452 522 552 582 6,12 6,42 42 6,42 642 642
60| 270 470 540 570 &,00 630 & 0 [F=1] & Gl [F=1] & 0
155 2188 48 5,58 58 6,18 G.43 6,78 6,73 6,78 6,73 678
-150[ 305 505 575 65 535 BES 595 655 595 655 595
45 323 523 593 623 553 683 713 7,13 71z 713 71z
-140[ 340 540 5,10 B 40 5,70 70 7,30 730 730 730 730
135 356 555 5,26 655 5 5B 7.8 7 4B 78 7 4B 7A5 746
-130] 372 572 5,42 572 702 732 752 TE2 752 Th2 752
125 386 5p5 6,56 6A5 716 7 A5 776 776 776 776 776
20| 3499 559 669 (5] 729 759 7 B9 7Ea 7,89 7E 789
-115) 4,10 6,10 5,80 7.10 7,40 7.70 3,00 800 8,00 800 8,00
-110 415 E.19 685 719 745 79 a,0% B0 8,05 B0 808
105 4.6 .26 696 7% 7 56 785 4,16 8,16 8,16 8,16 8,16
00| 430 630 7,00 70 7 &0 7.0 8,20 B30 8,20 B2 820
-85 431 631 7.01 73 781 79 3,21 821 .21 621 8,21
-80 430 630 7.00 73 75D 7E0 .20 620 .20 6,20 .20
a5 42 B27 6,97 727 7 57 7E7 4,17 8,17 8,17 g8,17 8,17
a0l 4 621 691 7.21 7 51 A a1 8,11 a1 B.11 an
75| 413 E.13 683 7.13 743 7.73 3,03 603 8,03 603 803
70 402 B2 B2 7o 732 72 782 a2 782 782 782
£5 388 5p3 6,58 653 78 748 778 7,78 776 7,78 7,76
sol 3 £T1 5,41 E71 70 73 7 61 751 7 61 751 7 61
-85 3580 580 5,20 650 5,80 7.0 740 7.0 740 7.0 740
-0 3.5 5.25 295 £.25 655 (3] 7.5 7.5 715 715 715
-85 296 495 556 595 6,26 655 (5 =5 6,86 =5 686
-40) 264 454 5,34 554 5,94 624 5,54 B 54 6,54 B 54 5,54
-35 4,00 430 5,00 5,30 5,50 550 5,20 620 5,20 620 5,20
-30 0,00 0o 0,00 000 0,00 0oo 0,00 0oo 0,00 0oo 0,00
25| 000 0,00 0,00 00 0,00 000 0,00 000 0,00 000 0,00
20| 000 (i) 0,00 0 0,00 00 0,00 00 0,00 0 0,00

W 4 b MY Relevés J Performances ) ValPol { Polzires [/ ||

Degsin = [ (5 Foomes sutomatiques = ™. \DO‘__E] &-z.é‘-E_E-ij_

Vous devez entrer les valeurs de vitesse surface pour chaque valeur de vent réel (<5 nceuds jusqu'a
> 50 neceuds) en partant du bord « babord » vent arriere (-180°) jusqu’au pres serré (-35°) puis en
continuant par le bord « tribord » du preés serré (35°) jusqu’au vent arriere (180°)

A la fermeture du classeur EXCEL, le systeme vous demande quel jeu de polaires vous souhaitez
actualiser : Polaires de référence ou polaires en cours.

Vous devez effectuer cette opération pour les deux jeux de polaires.
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[1.10.2.2. Actualisation des polaires par les relevés

L’actualisation des polaires par les relevés n’est possible que si les capteurs de route surface
speedomeétre et compas ainsi que votre girouette/anémometre sont raccordés a Noé.

Lors de vos navigation Noé enregistre les données en provenance de votre centrale. Pour lancer
I’enregistrement cochez <Enregistr. Polaires> dans la fenétre des relevés.

.1 Relevés

Derriier releve l Wizualiser les relevés ] Gestion des relevés ]

|31/10/2006 15:59:49 | 46°4.8841'N | 1°28.3833' W
Route fond | 0 0.0 Foute suface | 0 0.0
Sonde 5.00 Vitesse cible 0

Went réel 0 145 Yent apparent | 0 0.0

Enregistrement

+ Enregistr. comme malque| m Enregistler§ I Enregistr. polaires

Analpser les releves

Lorsque I’enregistrement de données vous semble suffisant, activez I’analyse des relevés.
Un double systeme de filtrage et de lissage permet a Noé de ne garder que les données pertinentes.

Filtrage des données :

Ce filtrage est nécessaire pour éliminer les erreurs dues & un mauvais étalonnage des capteurs et a
I’inertie du bateau lors des virements de bord par exemple.

Pour filtrer les données cliquez sur la fleche située a droite de la fenétre d’analyse.

.1 Z:\program filesleole\NoeMRelevesiTour de Ré 2005.08 Mavire-

Etalonnage
Girouette

4 1[I Deprés

Qi O7/05/2005 07-20:47  Aue 070552005 18:31:42  Maw: 513

r

g----- ey e[RRI 1T | SR R B Ly L SR Anmomtne
T TR o L A il D o=

2\ e I Loch

[ [
Allure stabilisée au boul de :

_____________________________________________________ 4] | b B0 Sec.
& [ Rakrsichi E]Jﬂ 'ﬂ“ﬂ‘“'ﬂ d'mailtll b e

Comparer aved les polaives an cours | Camparal avec les polanes da éiéence

VOUS pouvez :
e Modifier I’étalonnage de vos capteurs,

o Définir le temps d’inertie de votre bateau,
e Définir I’intervalle d’analyse qui vous semble nécessaire.
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Cliquez ensuite sur Comparer avec les polaires en cours ou avec les polaires de référence en
fonction des polaires a actualiser.

Cette opération active le tableur EXCEL en actualisant les polaires avec les relevés sélectionnés.

Ed Microsoft Excel - Relevés.xls

|E] Eichier Erition &ffichage [nsertion Format utis Graphiqus Feadime =l51%]
DEHas SRV | BB o & A1 | -@ < =G Hi=m-d-4- ¥
ﬂ -

Pour lisser la courbe, cliquez sur le bouton droit de la souris

i i

S ——
=0 N
_11[|| \\\‘ .-. 110
-1_15 ‘\‘"}s” % Force duvent réel: <15 knts
E : TSNS >
o0

N
\ g
N

%

“' ‘ 140

BAncienne

WAk W Aeleves [/ Perfomances [/ WaPal / Polaires <5 f <10 <15 /<20 { <25 {230 f <35 [ <40 <45 f <50 /=50 /
) E Zane de graphicue

Degsin = [ (5 Fommes sutomatiques = | == -
Prét

Lissage des données :

Les valeurs des relevés apparaissent en jaune dans les différentes polaires. Un algorithme permet le
lissage des informations retenues afin d’éliminer les points aberrants.

A la fin des opérations vous pouvez sauvegarder ou ignorer les actualisations.

11.10.2.3. Echange de polaires

Les polaires sont stockées sous forme textuelle dans les fichiers
e C:\Program files\Fichiers communs\eole\analyse\archive\<nom du navire>.pol pour les
polaires de référence
e Et C:\Program files\Fichiers communs\eole\analyse\archive\<nom du navire> pour les
polaires en cours.
Ces fichiers peuvent étre échangés entre utilisateurs Noé en prenant la précaution d’adapter la nom
du fichier au nom du navire destinataire.
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11.10.3. UTILISATION DU MODULE PERFORMANCES

[1.10.3.1. Affichage des indicateurs de performances

En course, le niveau de performance de votre bateau par rapport aux polaires est visualisé par un
rond bleu sur la carte des polaires.

Tous les indicateurs de performances : Vitesse et cap surface, vitesse cible et pourcentage atteint,
Vitesse et cap fond, CMG, courant, vent réel et apparent, VMG au louvoyage et VMG au portant
sont actualisés en fonction des informations recues de vos capteurs. (GPS, Speedométre, girouette
anémometre et compas électronique)

Performances

T = Route fond
G 4.1 nd/ "5 40 nd su 248°

Cible: 5 nd au 355.

Me

14.5 nd au 292°
Vet péel
14,5 nd Trib 44*

Vet apparent

0 nd Trib 0°

11.10.3.2. Affichage des lay-lines de louvoyage
Pour afficher les lay-lines de louvoyage, cliquez sur la marque a atteindre a I’aide du bouton droit
de la souris puis sélectionnez dans le menu contextuel I’option <Lay-line de louvoyage>.
Nb : Pour que les lay-lines s’affichent, la marque doit étre sélectionnée comme destination (cf
Route vers une marque de navigation : §l11.1.2.4)

. i e ]
Position Wiy
Route m:’.
Durée
Base de données
Marque rapide -

v Lav-line de louwvoyage
Lay-line de portant K

[

A - i MR

el @ a

La lay-line babord s’affiche en rouge, la tribord en vert. Le systeme vous indique le cap et la
distance pour rejoindre ces deux lay-lines.

w Noé manuel utilisateur version 3G Page 54



[1.10.3.3. Affichage des lay-lines de portant

Pour afficher les lay-lines de portant, cliquez sur la marque a atteindre a I’aide du bouton droit de
la souris puis sélectionnez dans le menu contextuel I’option <Lay-line de portant>.
Nb : Pour que les lay-lines s’affichent, la marque doit étre sélectionnée comme destination (cf

Route vers une marque de navigation : 811.1.2.4)

S,
Position [y
Route ":f
Durée

Base de données

Margque rapide -
"

W Lay-ine de lowwoyage
Lay-line de portant "\
5 <
'u»,m "‘-’ro/!)‘\ @ 21

La lay-line babord s’affiche en rouge, la tribord en vert.

N

u—-ru'lN'l'! DES B
] File) 154
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[1.10.3.4. Influence du courant sur les lay-lines

Noé calcule le courant par différence entre la route fond et la route surface. Ce calcul lui permet
d’afficher les lay-lines « surface » et les lay-lines « fond ».

Les lay-lines « surface » apparaissent en pointillé sur votre écran les lay-lines « fond » en trait fort.
Les indications pour rejoindre les lay-lines sont données en informations surface.

___"\E}’IEEM

3
A
3
3

.
235

24

11.10.4. FIXATION DU VENT

Si vous ne possédez pas de girouette anémometre raccordée a votre PC, vous pouvez néanmoins
utiliser les fonctions de visualisation des lay-lines.

Il suffit pour cela, lorsque vous étes au prés serré sur un bord, de cliquez sur <Fixer Vent ...> dans
le menu contextuel du navire.

La direction du vent sera alors calculé en fonction de la capacité de remontée au vent de votre
navire indiquée par les polaires.

La force du vent est arbitrairement fixée a 10 nd et peut étre modifié dans la fenétre simulation (cf
module simulation §11.13)

- Noé manuel utilisateur version 3G~ Page 56



B — iy
T/ Mom -
Route fond
Route surface
Analyse
w Trace
Wenk

vTEr & 1/

4

Fixer went babord amure
Fixer vert tribard amure
% Fixer vent GRIE

~E =

Approche

B
g TTE

Si la direction du vent change, vous devez actualiser vos données en cliquant sur <Actualiser>

Vous pouvez également fixer le vent en fonction des prévisions GRIB. (Cf module GRIB ci-
dessous)
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11.11.MODULE GRIB

Le module GRIB vous permet de visualiser les champs de vent dans les fenétres de cartographie ou

dans la fenétre Loupe.

11.11.1. TELECHARGEMENT DES CHAMPS DE VENT
Connectez vous a I’accés WEB <Météo> ( cf acces web §11.15)

Sélectionnez Télécharger les champs de vent

Champ de vent

Ficlaers GEIB

Clhodsiy le fichier .mp gm correspond 4 votre zone de navigation
(Powr les possessewrs de 1 option hétea)

Telecharzer

Bulletins "Cote

I comcerment la zone maritime comprise jusqu'i 20 mille

ils sont actualises deux ou drois feis par jour (voir le

Téléchargez le fichier ZIP_correspondant & votre zone de navigation.

Adaran i g

NiElite.grh
MéEBlite.grh.bed

MeBlite.zip
Hadacascar . grh.bes

Hadagascar.zip

Mediterransan.grb.bzi

Mediterranean. zip

NIindian.grb.bz2

NIndian.zip

? [0 e () o ) o () Gop [ [

NJapan.grkh.be:2

05-Jul-zZ004 06:17 146k

05-Jul-2004 06:18 65k
05-Jul-2004 06:18 g4k
05=Jul-2004 03:07 81k

0S-Jul-2004 03:14 100k
05-Jul-2004 03:07 45k

05-Jul-2004 03:14 1k
05-Jul-Z004 03:08 39k
05-Jul-z004 03:15 45k
05-Jul-Z004 03:08 6lk

Si votre navigateur ne décompresse pas automatiquement le fichier, effectuer I’opération afin

d’obtenir un fichier GRB.
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Activez ensuite, dans une fenétre cartographique, la fonction <Fichiers GRIB> a I’aide du menu
contextuel. (clique droit dans la fenétre).

Zoamn -

Zoam +

Cenkrer sur navire
Cenkrer sur marque rapide
Cenkrer sur marque
Paursuite ?
Frontiéres

Calques b
2720

Marque rapide
Zurseur

Fichiers GRIE

A I’apparition de la fenétre Noé GRIB, cliquez sur fichiers puis selectionnez le fichier que vous
venez de télécharger.

Regaider dans - |r'_.'iﬂ'-lLDNJ= ﬂ':‘ml'j‘"
r-1 editerrane an.orh -
fi 8
T T~ ?H
-
joe
i
B E X
\ | | N
Pom du fickhier : {Medieinarean gib (]
Fichiers de lype © | Fachiers GRIB [".grbl]
5 |
o % SR o] |
‘I";_'-_t, "ﬂiw-a_iu.L _;ﬁ)‘

,
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Une fois le fichier chargé, vous pouvez visualiser les champs de vent pour

1) une date/heure déterminée
2) la date/heure suivante

3) la date/heure précédente
4) ou effectuer une animation

La valeur du vent est indiquée en nceuds, cette valeur est positionnée a I’origine du vent la
direction étant de la valeur vers le point.

el

1 m o
o) \'D
GOLFEDU LI

_IE Pk
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11.12.MODULE AIS

Les informations issues d’un récepteur AIS sont analysées et traitées par Noé. Ces informations
sont visualisées sous forme :
e « Radar » orienté dans le sens de la marche de votre navire avec alarme de proximité et
code couleur indiquant I’existence possible d’une route de collision.
e « Texte » pour les informations telles que le nom du navire émetteur, sa taille, sa nature, sa
destination ....
e « Graphique » par ajout d’un calque sur la cartographie positionnant chacun des navires
émetteurs orientés selon les routes fond respectivement suivies.

Pour recevoir ces informations, vous devez configurer la liaison série raccordée a votre récepteur
AlS:

11.12.1. AlIS AVEC GPS INTEGRE

Reportez vous au chapitre 1.5.1 CABLAGE ET CONNEXION. Pour la configuration de la liaison
série.

Dans la fenétre Multiplexeur NMEA, vous devez entrer les parameétres de votre liaison AIS et ne
mettre aucun caractére start.

11.12.2. AlS SANS GPS INTEGRE

Dans la fenétre Multiplexeur NMEA, vous devez sélectionner le port série raccorde a votre AlS,
entrer les parameétres de votre liaison AIS et mettre le caractere « ! » comme caractere start.

11.12.3. VISUALISATION DES INFORMATIONS AIS

Pour activer la visualisation en mode « Radar » et « Texte » des informations AlS, cliquez sur
<Radar> dans la centrale de navigation, puis faites le choix <AIS> dans le menu contextuel (clic
droit de la souris) de la fenétre située sous la fenétre Radar.

N A )
Zoom - '

Foom + _.'T_:\. o g
Cenkrer sur navirs Hl‘-n.‘
Centrer sur margue rapide /_ﬁ* 7
Cenkres SuF margue e m.:'; )
. FPousute i .
W Frortieres 13 7
P o (¥
I - o |
s Calque 2 f
;Zq:f = Calque 3 B
Calique 4
FursaLe Calqua 5 L
Fichiers GRIE Farts L
Pist-it
| |
L w Mavires
(e '"'r_,“:‘ o Marques da route
| Taus
5 . Aucun
rocge |5 22| POINT  Dessin ’

i 114 1o
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Pour activer la visualisation en mode « graphique » sélectionnez le calque <Relevés AlIS/Arpa>
dans le menu contextuel cartographique.

] I -

| Mavigation | RoutesfMarques | Cartographie NME4 | 43°7.0832° N 5755.8395' E

-
[43'8.4100'N  6°38.5859'F [mog] PS5 ¥
WP
= o1 5 ** B GSM/FT
i [E 2l 82 &~ ;
aNITE
ICHAP 1 dh @, Q hﬂ Ratation | 'm
Havires
Config.
Alarmeg‘
a . Journal
Auto 1 5 10 20nm
EEm dlg osws
y MMS| 226245000 Métée
Q . . z- Message ID position reports
s FRL — o = — AIlS |moteurs
i __&/"' Mavigational status |under wayp using engine
Position Course Sien
N 423000 &e00 Mazanon: | L4 [42°50.2737°N | COG[123°
2230
P Long | 674.6647' E 506 [16.9 knots Waie
2030 accuracy |)1|] m Tre HDG]IZB >
2030 L
Radar
2396 Name |GIROLATA
|Pa::engel: ships e
@ IMO Nuriber [9088859
1940 i 2490
Cal Sign |[FPOD
2340
Lenath Jﬂ m Breadth ]l] m
Actual Dlaught{ﬁ m
N42.0000 14210000
ETA J15![IBIZ[I[IB 05:00:00
2190
2126 2470 Destination |Ad
\ E 005 3000 E 086430 00 E 006 30 00 E I | - J > | » ‘ (o] I Centrer I Quitter

f . 1 repetiteurs ] Apprache

Dans la fenétre radar les navires en route de collision apparaissent en rouge. Le contrble de
collision est basé sur un algorithme vérifiant, a intervalle régulier, le gisement des navires équipés
d’AlS par rapport au votre.

Vous pouvez modifier les parametres de fréquence du controle (en secondes) ainsi que I’écart de
relevement toléré (en degrés) de cet algorithme.
Pour cela, cliquez sur la fleche rouge en haut a droite de la fenétre radar.

I_ Marques [~ Alarme détlection

puis entrez vos nouveaux parametres.

DO Sl L sy e l:lh'l

Vinntrile fu nedévement 4 | ]

I réquaence du cnmbriile i[ _I jlﬁ‘iuu
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11.13.MODULE SIMULATION

Une simulation par Noé permet d’obtenir des résultats de navigation virtuelle sur la carte. Cette
navigation est calculée en utilisant les équations du systéme avec entrée de un ou plusieurs
parameétres manuels en lieu et place des valeurs normalement mesurées instantanément par les

capteurs installés sur le navire.

Pour entrer vos parametres de simulation cliquez sur <FG4>.

L}
.1 Informations navire

Paramésies de snulation | [nkmations générales |
Yenl géo i & e
Laibude [ *[7.3258 ‘0 uﬁlﬁaﬁm — m%_. veni
Longitade[ 1 “[32647 ‘W wa-[mz [ | 0|
Cliquez sur la poshion du naviee Coiiant
— - [iit.: ||:| 'l | ﬂ [~ Swrulatian aciive
o Walider la position du navire | Vit- IW = | ﬂ El -

Vous pouvez, a laide de cette fenétre :
e Initialiser la position de votre navire,
e Entrer la force et I’origine du vent réel,
e Entrer la force et la direction du courant.

Une fois ces parametres entrés cochez <Simulation active>

Une petite fenétre simulant votre barre a roue est affichée en bas de la fenétre cartographique.

2 W . Wllnd ﬂ‘L_
- - |
-84 [ IS

Vous pouvez, a I’aide des curseurs de cette fenétre faire varier la simulation du cap surface et de la
vitesse surface de votre navire.
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11.14. MODULE GSM

L’option GSM vous permet d’envoyer vers un téléphone mobile, au format SMS, les informations
de route et les alarmes de votre navire.

Si le mobile appelé est également raccordé au logiciel Noé, les informations de route sont
visualisables graphiquement sur I’écran.

11.14.1. CONFIGURATION

Pour configurer le module GSM, cliquez dans <Centrale de navigation> puis sur I’icone satellite.

[1.14.1.1. Onglet Agenda

L’onglet <Agenda> vous permet de créer la liste des navires appelés et appelant (votre navire).
Les numéros doivent étre édités en forme INTERNATIONALE.

- 1Noé GSM ECE
G5M | Serveu FTP | Aperda | Rervei des slaimes | Communic tians |
Ermzsom vers Balle Helens Mavine Telephane A
| Bela Helene
om Mlavire BerzzEEz

W

M Ervoper un SMS || [ Boitier SECURIT GSM

Récepion i e Imﬁﬁm
|~|| 1| |-| I-1| l|-|-| | | Im:mmd

Si vous désirez envoyer automatiquement les informations de positionnement, entrez la fréquence
d’envoi de ces informations.
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[1.14.1.2. Onglet Renvoi des alarmes

L’onglet <Renvoi des alarmes.> vous permet de sélectionner les informations envoyeées par SMS.

o] Nog G5M
GEM | Serveuw FTP | Agenda  Renvol des slames | Commurications |
Emizzion vers Belle Helene Renvod des alarmes

by =

Cap hond =

Yiletze fond [

Destmation =

& Erovoper un SHS Route verz destinalion v

Fiéception

==

[1.14.1.3. Onglet Communications

=1 Moé GSM
GEM |5cr\'wn FTF | Agenda | Rervai des alames Euﬁmrir:alium|
Emizsion vers Belle Helene Cenlre de contrile ou navile émetteur ".I
[Hun Havire | - | | ':3
Opdiatewr: SFR -
Modem: Im
5 Erveoper un SMS Port de communication: -
Riésceplion COrT
T T
e Dans centre de contrdle ou navire émetteur, sélectionnez le nom de VOTRE NAVIRE.
e Dans Opérateur, sélectionnez votre opérateur
e Dans port de communication sélectionnez le port utilisé pour la connexion avec votre GSM
e Dans Modem entrez votre type de GSM.

i

Noé manuel utilisateur version 3G Page 66



11.14.2. UTILISATION

Une fois la configuration effectuée raccordez votre GSM au port de communication ad hoc.

«IMNoé GSM EE&]

GSM | Serveu FTP | Agenca | Renvol des alames  Commurications |
Emizsion wers Belle Helene Cenlie de contiibe ou navite émetteur =
[Man Navire == -
Opéiateur: |SFA -
Modem: lm
& Ervoper un SMS Port de communication: [EiEINNNNE - |
Figceplion

B

Appuyer sur le rupteur a droite du nom de votre navire. Aucune erreur ne doit apparaitre dans le
champ réception.

(En cas d’erreur, vérifier le raccordement de votre GSM, puis effectuer une déconnexion suivie
d’une connexion).

Sélectionnez ensuite I’onglet <Agenda>

~ 1 Noé G5 A=A
GEH ]'Eienru.lrFTF'l #ganda ]Hem:i des alulmu:l Communicatiars |
Ermssom vers Belle Helene [T Telephane A
| Bele Helene
I M vz BIREELEEZ

M Envoper un SMS || [ Baitier SECURIT GSM el
Riécaphion Appel/Eny outomatique:  E1 mn

I

e Sélectionnez dans I’agenda le destinataire de vos messages.

e Si vous désirez envoyer automatiquement vos informations de route, positionnez
I’interrupteur sur envoi automatique. Dans le cas contraire vous devez cliquez sur le bouton
Envoi Manuel a chaque envoi d’informations de route.

Si vous désirez envoyer un SMS classique, entrez le texte de celui-ci dans la zone émission puis
cliquez sur le bouton <Envoyer un SMS>.

w Noé manuel utilisateur version 3G Page 67



11.15.ACCES WEB

En navigation, a I’aide de moyen de communication tel qu’un GSM portable en mode DATA ou
GPRS par exemple, vous pouvez accéder au monde INTERNET.

Aussi Noé vous offre un acces rapide a un certain nombre de serveurs utiles en navigation.

Cliquez sur <FG6>

hidl= hlag

[htén Nod
5 Insructions nautiques

T Ecle-infarmatioue
Iise & jour

Assistance & distance
o] Corfigurer Passktance a dstance

e

L acces <Météo Noé> vous connecte sur les serveurs d’informations Météo vous permettant de
télécharger, entre autre, les fichiers GRIB.

L’ acceés <Instruction nautiques> vous permet de vous connecter a des serveurs vous donnant des
informations sur

e |’acces aux ports,

e les groupes d’avis aux navigateurs

e les marées des ports du monde entier

<Eole informatique> vous informe sur les produits de la société Eole-Informatique éditrice du

logiciel Noé, et vous permet d’accéder aux derniéres versions du logiciel Noé ainsi qu’a
I’assistance technique en ligne.
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I OPTIONS
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l1I.1. LES COURANTS DU SHOM

L’option courants vous permet de visualiser dans la fenétre Loupe les courants de marée des cotes
francaises manche et atlantique.

Dans la fenétre Loupe, cliquez dans le menu contextuel sur la fonction Courants.

Les courants de marée, en fonction de I’heure et de la position du navire s’affiche dans la fenétre.

L
7
v
o B4 -
T *—l oy E:::r sur e navire
‘;" 0-
< 4 '\k‘:ﬁ e Routiere & By
Nk " |
3 S 3 278
- £~ . . - | Pon de référence
080"
f kg:ﬂ Pleine mer p%\
" 2 b |— H[3 [505
! —;‘/ T - N ‘ [1& H[se [528
. D 2 -]
& D;Ir’ 0.1-0. \\—
{ - 245 260 Bl G Delta PM [Faes
r + Bh 35 mn ;:.ipa
b 06.0,3 <— Mantenant —> [~
- & — e Voir Fande de marée |
p 5 H APRES PM ST MAZAIRE N
/ T p—
ey ~——r T
[ L s - L ‘:/“ - Ve 7200 P

En cliquant sur la fleche (a droite du champ maintenant) vous visualisez les courants de marée pour
les heures suivantes.

Pour visualiser I’onde de marée du port de référence, cliquez sur le bouton <voir I’onde de
marée> .

FE o8 0000 F & A ' T PORT-TUDY !
a PT DE GRAVE
ROSCOFF

ST MALO
5T NAZAIRE =

Heure local
’7 ut I 1

—Pleire mel

D 2 4 B B 10 12 14 16 18 20 32 24 |3 H[2 [450
dimn. | lun. | mar. | TMET. | Jeu. | WEN, | sam. | I_HI_ |4.?5

1 2 Bazze me
3 4 5 3 7 8 g [s W2 [13a m
w 10 11 12 13 14 15 16 M oa
17 18 19 20 21 22 23 IFH 3 1.09 M
24 25 26 27 28 29 0 rhctuelement
3
12 H| 6 I 3m M
Aot u J ﬂ I_ I_
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IV ANNEXES
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V. ANNEXE 1. RACCORDEMENT GPS

Plan de cablage RS232/GPS

La plupart des fabricants de GPS proposent des cordons tout faits. Ces cables sont appelés liaison
PC

Ordinateur PC Cable Noé Désignation

Prise DB9 Couleur du fil

1 / N.C.

2 Marron Signal + NMEA
(venant du GPS ou centrale)

3 / N.C.

4 / N.C.

S) Jaune Commun — NMEA
(Retour de masse)

6 / N.C.

7 / N.C.

8 / N.C.

9 / N.C.

Pour les PC ne possédant pas de port Série, il existe des cordons USB/Série. L’installation de ce
cordon émule un port série en COM2 a COM9.

Les répétiteurs de cockpit, ainsi que le pilote automatique doivent raccordés entre les points

e 3:NMEA + sortie du PC
e et5: commun NMEA
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IV. ANNEXE 2. CONFIGURATION DU C-MAP-NT-PC SELECTOR

Si vous utilisez la cartographie C-MAP-NT, vous devez installer sur votre PC, le sélecteur de
cartes C-MAP (C-MAP-NT PC SELECTOR) fournit avec votre logiciel Noé.

Une fois cette installation exécutée, vous devez configurer ce logiciel de la fagon suivante :

Activez C-MAP-NT PC Selector
Cliguez sur Settings

E"jl:—r 1AP NT+/PC Selector 1.1

D EIsrru:u | ? About | N?Help | _a?
1 |Chart Catalog

E-E3 MT-Marine

E-EA AF (Africa)

E-E3 AN (Morth Asi
E-E3 A5 (South Asi
E-E3 AU (Australia
&-E3 EM (Mediterrz
&-E3 EM (Morthern
&-E3 Ew (Western
&-E3 M {Indian Co
&-E3 ME (Middls Ea
&-E3 Ma (Morth am
&-E3 PC (Pacific O
&-E3 RS (Russia)

{:I SA (South Am

Settings

Dans la fenétre suivante, entrez le chemin d’acces au logiciel Noé

=Y C-MAP NT+/PC Selector 1.1

File Wiew Help
0 Demo | ? About I R’?Help | ¥ Filker Chart Catalog | OIr m | @rﬁuy selected chark |

@ I — Paths
Source Path IE | [CD Data Path]

Zhart Selection

Destination Path |E:‘~F'r':'gram Fies\Ecle\Noe V. | [T arget Application Path]

B,

Shopping Cart — Registy

? Backup Reaistration |nformation |

Restore Reaiztration |nformation

Settings
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IV. ANNEXE 3. COMMUNICATION AVEC UNE CENTRALE DE
NAVIGATION

IV. ANNEXE 3.1. LA NORME NMEA

La norme NMEA permet la lecture et I’émission de messages standardisés qui permettent aux
instruments de navigation de communiquer entre eux par le port série. Le format de ces messages
permet I’identification de I’instrument source et la grandeur actualisée.

IV. annexe 3.1.1. Exemple de phrase NMEA
pour la route fond, le format de la phrase est du type : $GPVTG,aaa, T,bbb,M,cc.c,N,,K,CR,LF.

GP signale que le message vient d’un GPS. Lorsque le message vient d’un autre instrument les 2
lettres peuvent étre différentes. Ensuite les 3,4 et 5°™ lettres constituent le code d’information
spécifique, ici VTG.
e VTG signale que les infos sont celles de la route fond et de la vitesse fond. Chaque virgule
identifie ensuite des intervalles spécifiques.
e 1°° virgule, aaa en position 1, le message contient I’info actualisée de route fond vraie en
degreés, de 0 a 360°.
2°™ virgule, T fixe signale que aaa est la route fond vraie (True).
virgule, bbb en position 3, le message contient I’info actualisée de la route fond
magnétique.
o 4™ virgule, M fixe signale que bbb est la route fond magnétique.
5™ virgule cc.c en position 5, le message indique la vitesse fond actualisée.
En fonction des instruments de navigation connectés et des grandeurs mesurées par leurs capteurs,
des phrases NMEA différentes se suivent et s’actualisent a une fréquence variable selon les
instruments. Elles se présentent les unes a la suite des autres sur le port COM.

3éme

IV. annexe 3.1.2. Message NMEA du GPS dont a besoin Noé :

e Latitude et Longitude : actualisées, par exemple, en 1 et 3 dans GLL et en 1 et 4 dans
GGA..

e Route Fond (COG) et Vitesse Fond (SOG) : actualisées dans VTG respectivement, en
position 1 pour COG (T), en position 3 pour COG (M) et en position 5 pour SOG.

IV. annexe 3.1.3. Messages NMEA des centrales traités par Noé.

En fonction des capteurs et instruments dont vous disposez les messages suivants peuvent étre
traités, (en complément aux messages GPS, GLL, GGA et VTG):
e Vitesse surface (Loch) est actualisée dans VHW en position 5
e Route (Cap) surface (Compas Electronique et/ou Pilote Electronique) : actualisée dans
VHW en position 1 (T) ou 3 (M)
e Profondeur (sondeur) : actualisée dans DBT en position 1
Gisement du vent de 0 a 360° et Vitesse en nceuds du vent apparent (girouette
anémometre) : actualisés dans MWV respectivement en position 1 et 3
= Gisement du vent de 0 a 180, positif si tribord (champ vert de la girouette), négatif si
babord (champ rouge de la girouette) ainsi que la vitesse du vent apparent : actualises
dans VWR respectivement en position 1 et 3.
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NB : Noé calcule le vent réel surface en fonction des informations transmises par votre
Girouette Anémometre et des informations de route surface récupérées dans le message VHW ,
si ces informations sont inaccessibles, Noé calcule un vent réel fond a partir des informations de
route fond transmises par le GPS.

IV. ANNEXE 3.2. UTILISATION DU CONFIGURATEUR DE NOE

Quittez Noé puis activer le programme Test_gps.
Sélectionnez <Configurer les messages NMEA>

. Configurateur PC-MAR
Fichier
Cuerir mulkiplexeur NMEA
Configurer les messages MMEA
Quitker

1 Multiplexeur NMEA

Fichier

COM1 COMZ2 COM3 COM4 COM5 COME COMY COM17 COM18
"6 o o o & & @
wt

®@ © © @ @ © © @

Configuration

Part: - Vitesse:|4SDD ﬂ Bits: |8 ﬂ Parité; |N0ne j Bit stop: (1
Part e ré-Emission: | COM3 ~ Taille du tampon | 20 lignes

La fenétre suivante apparait :

Mature |MessagelF’0sition I *l
L Y ariation_magnetique RMC 10
= Sondeur BT 1
L Route_surface HDG 1
|| vitesse_surface HOG 3 _|
| Vent_app_relatif W/R 1
L Force_wvent_apparent 'R 3
|| Latitude GGEA 2
O tongiuge T |
e ][] =] e

Pour ajouter une nouvelle information en provenance de votre centrale, cliquez sur « + »

ke,
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Un clic dans la fenétre Nature fait apparaitre un menu déroulant des grandeurs susceptibles d’étre
traitées dans Noé et listées par ordre alphabétique :

. Configurateur HMEA .

Mature Message|F’nsitiDn| ~

Barométre
B atterie_1
Batterie_z2
Batterie_3
Batterie_4
Eau 1 hl

| |} 4

54

Entrer successivement les Info GPS avec les indications suivantes :

Latitude Code GLL Position 1
Longitude Code GLL Position 3
Ou bien :

Latitude Code GGA Position 2
Longitude Code GGA Position 4
Puis :

Route Fond Vraie Code VTG Position 1
Ou Route Fond Magnétiqgue Code VTG Position 3
Vitesse Fond Code VTG Position 5

Un écran se remplit analogue a celui ci dessous lorsque GLL est choisi
NB : Pour générer une ligne supplémentaire, utiliser la fleche du clavier.

iy Configurateur NMEA
M ature |Message| Position | 4‘_\
Latitude GLL 1
| |Longitude GLL 3
| | Foute_fond YT 1
| | Yitezze_fond YT 5
|| -

Prezs_huile_mateur_z »
A oute_fond
Route_fond_mag
Route_zurface
Route_zurface_mag —

Saondeur
FTemperature air bl | v | X | ¢ |

|

Entrer ensuite, en fonction de votre instrumentation, les infos Centrales avec les indications
suivantes.

ke,
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Route Surface Vraie

Code VHW Position 1

Ou Route Surface Magnétique Code VHW Position 3

Vitesse Surface
Profondeur

Vent apparent absolu
Vent apparent relatif
Vitesse du vent apparent

Code VHW Position 5
Code DBT Position 1
Code MWV Position 1
Code VWR Position 1
Code VWR ou MWV Position 3

- Configurateur HMEA Ba

Mature |Message| Fozition | -
|| Route_fond VTG 1
| Yitezze fond YTG ]
Yent_app_abzalu ke 1
: Force_went_apparent bt 3
|| Route_surface WHW 1
| Vitesze_surface WHW ]
Sondeur DBET 1
E - v
= ¥emperatLt4$_re-Tu ~ —
- szgzmgteur} = | v | X | ¢

Yent_app_absolu
Went_app_relatif
Went_reel

Yitezze fond

IV. ANNEXE 3.3. CONFIGURATION DES MESSAGES EMIS

NOE peut émettre des messages de « tracking » vers votre instrumentation de bord.
Pour cela vous devez activer les coches adéquates dans la fenétre multiplexeur NMEA dans Noé

. 1 Multiplexeur NMEA

COM1 COM2 COM3 COM4 COMS
@

Tracking
[~ Réémission | | *WFL+BWC+XTE [

Séquences en récephion

COM6 COM7 COM17 COM18

>RAMB [ -:Pilote automatique [AFE)

$GPGLL 432490, M,00645.47.E
SERVTG.0132T...0000M..

$GPGLL.4324.90.M,00646.47 F
$GPYTG.003.2.T..000.0N..

Séquences en émizsion

$GPRMC, 170920 4,4324 90,N 0064647 E,000.0,013. 040704, *24 ~

$GPGGEA170320,4324, 303 N.00646.474 E.1,4,06 +0002 M +043,0,,0001
$GPRMC, 170927 A 4324 90N 00646, 47 E.000.0.003. 040704, =24

€
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Ces messages sont émis lors de I’activation d’un WP.

L activation de la coche « Ré-émission » permet de ré-émettre I’intégralité des messages regus vers
votre instrumentation apres capture par Noé des messages nécessaires a son fonctionnement.
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IV. ANNEXE 4. EXPORTATION DES MARQUES VERS VOTRE
GPS

Si votre GPS comprend les messages NMEA de type WPL, vous pouvez exporter votre base de
données des marques vers votre GPS.

Raccordez celui-ci, comme un répétiteur de cockpit, au port COM actif de votre PC (Broche 3 et 5
du connecteur Série RS232. Cf § raccordement GPS).

Quittez Noé et activez le programme Test_GPS.
Activez ensuite <Exporter la base des marques> dans le menu fichier du multiplexeur NMEA.

. Configurateur PC-MAR

1 Multiplexeur, NMEA

Fichigr

__':’ T O
@ @ @ ® © ® © ©® @
T T

Port: [[EiS{M =] vresse [4s00 | Bits [ =] Paié: [None =] Bitston[1 |
Part en ré-émissinn:]m Taille du tampaon I_m ligriess

NB : Selon votre GPS, certaines contraintes peuvent vous é&tre imposées sur le nom des marques
(2 caracteres numérigues uniquement par exemple).
Lisez attentivement la notice de votre GPS.

b
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IV. ANNEXE 5. IMPORTATION DE MARQUES

IV. ANNEXE 5.1. IMPORTATION A PARTIR DE FICHIER TEXTE

Des marques peuvent étre importées dans le logiciel Noé a partir d'un fichier texte au format . TXT.
Ce fichier doit contenir n lignes (une ligne par marque) au format suivant:

<Nom de la marque>TAB<LATITUDE>TAB<LONGITUDE>
avec
v" <Nom de la marque>:20 caracteres alphanumériques

v' <LATITUDE>: Valeur en degrés décimaux de la latitude avec la convention NORD=
valeur positive et SUD=valeur négative

v' <LONGITUDE>: Valeur en degrés décimaux de la longitude avec la convention
EST=valeur positive et OUEST=valeur négative.

Exemple:
Marque_1 45,12 -2
Marque_ 2 45,00 -2,12

Pour importer les marques dans Noé, cliquez sur <Routes et marques>< Importer des marques>,
puis sélectionnez le fichier a importer.

Explo_rel:laNDe j | | ﬁl |
journal kst Relewves.txt
journall st 2] Route.tst
2] licence kst
E maree.txt
Marques. txt
porks. bxt
i Duerir I
Tupe . IFichiers tente [*.kat] j Annuler |
=
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IV. ANNEXE 5.2. IMPORTATION A L’AIDE DE LA CLEF USB NOE

Si vous possédez une clef USB Noé, les routes et marques sont automatiquement sauvegardées sur
celle-ci. Vous pouvez donc préparer vos routes sur votre ordinateur a domicile et les relire sur

votre ordinateur de bateau.

Pour relire les routes et marques sur votre ordinateur portable, activez <Restaurer les routes et les
marques a partir d’une clef USB> au lancement de Noée.

NB : Pour profiter pleinement de cette fonction, le dossier ICON doit étre installé dans le méme

répertoire sur les deux ordinateurs.

Nous vous conseillons d’effectuer rigoureusement la méme installation sur les deux ordinateurs.

- 1Lancement logiciel NOE
Moé 3G-04.12

bt fmam e - infarmatiques, com
Capyrighl Eole-nfaimatiqus 19342006 Teous doits idservés

Ay savsdre Spohapandipe ol ol edeld G srlvosiives
N R 08 dama o e e Sl da g e el o
ol SR ol b rarveot i oo o Aovale oo rofishinee

b gocsermw ok co damen gaavese far gb o up
by M chvemmends nadizes daeuass pdie pae b
L h bt Bl T S E

= Lancer le logiciel Noé
= Rectauns les roues o les maigues a pamr dune clef USE

= Restaurer le: base: de donndes £ Quilter
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IV. ANNEXE 6. ATELIER DE CARTOGRAPHIE

L atelier de cartographie intégré, vous permet de scanner vos propres cartes et de les intégrer a la
base de données du systeme Noé.

Reporter vous au manuel utilisateur de I’Atelier de cartographie dans le répertoire
<documentation> de votre CD-ROM.
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