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|. MISE EN OEUVRE ET REGLAGES DE NOE
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|.1. PRESENTATION

Noé est un logiciel d’aide a la navigation exploitable sur un ordinateur PC, équipé d’un systéeme
Microsoft Windows Seven, Vista© ou XP© et un minimum de 512 Mo RAM (1 Go recommandés)
et 300 Mo de disque dur libres.

Couplé a un récepteur GPS ou a une centrale de navigation compatible NMEA 183, il regroupe
toutes les fonctions habituellement mises en ceuvre a la table a carte en sortie cotiére ou hauturiére.
Dans la version actuelle, Noé utilise Les modules de la médiatheque C-MAP © Sous forme de
CD-ROM (couverture mondiale de plus de 7000 cartes marines) ou les cartes mémoires ‘SD ou
CF) Navionics©, ces modules offrent un vaste choix de cartes de toutes les régions du globe, ainsi
que de nombreuses informations relatives a la zone de navigation comme les feux, le balisage, les
marées ....
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|.2. COMPOSITION DE LA FOURNITURE

v" Se connecter sur le site http://www.eole-informatique.com pour obtenir la composition des
différents packs Noée.

Noé manuel utilisateur version5  Page 5



|.3. REGLAGE DE L’'ORDINATEUR

Pour que votre logiciel fonctionne de fagon satisfaisante sur votre ordinateur, vous devez
impérativement effectuer les réglages suivants sur votre ordinateur :

e Mode d’affichage :
Supporte toutes les résolutions a partir de 800X600 pixels (taille minimum

recommandée :1024 X 768 pixels)

e Polices de caractéres : Taille Normale :
Sur le bureau :
<Clic droit><Propriétes> <Apparences>
sélectionner comme taille de police : Normale

e Parameétres régionaux : Francais.
S’assurer que le symbole décimal est bien *,” :
Dans le panneau de configuration :
<Option régionales et linguistique> <Personnaliser>
Vérifier que le symbole décimal est bien une virgule.

e Mise en veille :
Supprimer la mise en veille pour éviter des pertes d’informations et d’alarmes en

provenance des instruments raccordés a I’ordinateur.
Sur le bureau :
<Clic droit><Propriétés> <Ecran de veilles><Gestion de I’alimentation>
sélectionner pour secteur et batterie :
Extinction du moniteur : Jamais
Arrét des disques durs : Jamais
Mise en veille : Jamais

e Connectique
Si ’ordinateur n’est pas équipé d’une prise série DB9 mais seulement de prise USB se

procurer un cordon USB — DB9 et installer son logiciel sur I’ordinateur et cela avant de connecter
le GPS ou la centrale a la prise DB9 du cordon.

Noé manuel utilisateur version5  Page 6



|.4. INSTALLATION ET DEBLOCAGE DU LOGICIEL
1.4.1. INSTALLATION

Suivez pas a pas les instructions suivantes :

1) Insérer le CD-ROM pack Noé dans votre lecteur de CD.

2) Apres reconnaissance du CD-ROM par votre lecteur, une fenétre analogue a la suivante
apparait. Si cette fenétre n’apparait pas au bout de quelques minutes, lancer par
I’Explorateur de Windows le programme setup.exe sur le CD-ROM.

ﬁ Installation Noé

3) Cliquer sur <Cliquez ici pour installer le logiciel Noé > puis suivre les indications du
logiciel d’installation.

Vous pouvez ensuite quitter I’installation

1.4.2. LICENCES ET DEBLOCAGE DU LOGICIEL

A ce stade de I’installation, votre logiciel est configuré en démonstration. La liaison avec le GPS
ne sera pas détectée avant I’introduction de la clé de déblocage qui autorise I’usage de Noé sur cet
ordinateur.

Une fois en possession de cette clé, effectuez les opérations suivantes :

e Lancer Noé en double cliguant sur I’icone Noé du bureau
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Lancement legiciel Noé

Le raccordement d'un récepteur GPS a ce logiciel de navigation ne dispense
en aucun cas le navigateur de faire preuve de prudence et d'assurer une
veile permanente,

Me comptez jamais uniguement sur ce logiciel pour naviguer.
Eole-Informatique et ses distributeurs ne pourront pas étre tenus pour
responsables des dommages résultants, méme mineurs, corporels ou
incorporels, en rapport avec le fonctionnement ou l'utilisation de ce logicel.

Activation Noé

@ Configurer la centrale NMEA

$ Activer les outils offiine

Maj automatique

Lancement logiciel Noé

Le raccordement d'un récepteur GPS & ce logiciel de navigation ne dispense
en aucun cas le navigateur de faire preuve de prudence et d'assurer une
veille permanente,
Me comptez jamais uniguement sur ce logiciel pour naviguer.
Eole-Informatigue et ses distributeurs ne pourront pas étre tenus pour
responsables des dommages résultants, méme mineurs, corporels ou
incorporels, en rapport avec le fonctionnement ou l'utilisation de ce logicel.
Activation Noé
I@ Configurer la centrale NMEA CHMAP

$ Activer les outils offiine

Maj automatique

Si vous possédez un dongle Noé, Noé le recherche au démarrage et I’affiche

Le raccordement d'un récepteur GPS 3 ce logiciel de navigation ne dispense
£n aucun cas le navigateur de faire preuve de prudence et d'assurer une
veile permanente.

Me comptez jamais uniguement sur ce logiciel pour nawviguer.
Eole-Informatique et ses distyj =

responsables des  domm , . .
incorporels, enrapport ]  Détection du dongle Noé

@ Configurer Ia centrale NM;

Dengle détecte: C|

$ Activer les outils offiine ‘

Maj automatigue
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Si le dongle n’est pas détecté, il faut cliquer sur <Activer les outils offline>

Bl ol

E Impression Journaux} | Gestion des archives | Impression routes | Interface GRS | Gestion des bases de données | Services m

Date de début dimpression : g5/7/2008 [E- ‘ Imprimer le journal

Date de fin d'impression : 12/01/2012  [E-
imprimer les archives

Reé-nitialisation dongle Moé l—'L Eermer

Puis sur <Ré-initialisation dongle Noé>

Il faudra relancer Noé

e Cliquez sur <lancer Noé>

Le logiciel Noé actif,

e Cliquersur:

<Configuration du systeme> en haut de la fenétre.

e La fenétre ci-dessous s’ouvre.
[ ]

Configuration

Reférence site : 55365511 - 6673040  Clef d'utilisation : - -

General |.ﬁ.]armes | Carte 1 | Carte 2 | Journal et tracking I Avance I Messagerie | F‘.épéﬁteurs|

Affichage Vecteurs
Rayon cerde de poursuite 100 pixels
4 2 2 Route fond: [
Calgue 1 Calque 6 [] Route surface: | |
Calque 2 Calque 7 [|  AIS/RADAR c N
Calque 3 [[] cCalgues [ Tracking ourant:
Calque 4 [7] Vent apparent: [ |
Calgue 5 [] Prise en compte de la route surface Vent fondl: O]
Direction des vents relative au bateau: Vent surface:
Mavire
Mom @ no_ ESM:
Tirant d'eau : 180 om Couranth.locale: 0
Dedinaison: o= Heure d'été: ‘ Jf] Fermer ‘ " Valider

Si vous n’utilisez pas le dongle Noé
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Retenez les 2 chiffres de la référence site et demandez votre clé de déblocage en cliguant

Et en choisissant C-MAP ou Navionics dans le champ zone.

Votre clé vous sera envoyee par e.mail.

Entrez cette clé « 3 fois 8 chiffres) dans les zones « Clef d’utilisation » puis <valider>. La
clé d’utilisation correspond a la licence acquise spécifiqguement pour un Ordinateur

Remarque : Une licence n’est valide que sur une seule machine. Vous devez donc débloquer
votre logiciel sur I’ordinateur que vous allez utiliser & bord. Le CD-ROM peut néanmoins étre
installé sur un nombre illimité de machine en mode démonstration : GPS et cartes bloqués (les

derniers niveaux de zoom).

SI vous désirez utiliser votre logiciel sur plusieurs machines, vous devez acquérir une clef
matérielle USB. Contacter votre revendeur pour cette acquisition.

e Lorsque votre logiciel est débloqué, vous pouvez raccorder votre GPS au port COM de
votre PC. Reportez-vous au paragraphe suivant et a I’annexe 1 : raccordement GPS pour le

schéma de raccordement.

NOTEZ ICI :

Version du Logiciel

N° de Licence du Logiciel :
Référencedusite:
Clés d’utilisation :

date
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|.5. BRANCHEMENT DU GPS

1.5.1. CABLAGE ET CONNEXION.

Raccordement au port COM de I’ordinateur

Voir plan de céblage de la prise DB9 en Annexe 1 : raccordement GPS

En fonction de votre Ordinateur et de sa Configuration il faut identifier le N° du port COM
susceptible de lire les informations GPS.

Cliquez sur NMEA en, haut de la fenétre au centre..

| Mavigation | Routes et Marques | Configuration du systéme _ Info DI Routag

Sélectionnez le port série raccordé a votre GPS en cliquant sur I’interrupteur ad hoc.

| Multiplexeur MMEA

Eichier

PORTS HMEA NOE
2 4 8 3

® & ® © & ® & ® ©

@ @ @ @ @ @

Configuration de ['ordinateur
Yisualizer les parametres des ports | FORT NOE[1..9]: IF':::rt 3 "I

COM:[COM3 it B Bits:|8 | Par:|Nore | Step:|1 »| Fo:More | Start
COM en ré-émizsion :I vI Fréquence d'analyze :I B zeC.

Les ports 1 a 9 sont associés a un port COM correspond.

Si votre port COM est supérieur a COM9, il faut cliquer sur visualiser les paramétres des
ports.
Cliquer sur la ligne a modifier

o
Ports de communication

Port MOE |CCOM du PC Vitesse |Bi Parite  |Bitstop |Flowcontrol
1|COMS 4800 None
2| COoM2 4800 None
3 (COM3 4800 None
4| COM4 4800 None
5 |COMS 38400 None
6 |COMB 4800 None
7 |COM7 4800 None
B8 | COMB 4800 None

] COM22 4800 None

None
None
None
None
None
None
None
None

[P PSP [T [ [P ren e .

None

~f Modifier les parametres du port | @ Quitter |
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Puis cliquer sur Modifier les paramétres du port Modifier la vitesse
4800 pour un GPS

Saisir le COM 38400 pour un AlS -
Eichier —
PORTS NMEA HOE
1 4 3 4 L] 7 8 3
® ¢/« _, &
Configuration de l'org feur
Vizualizer lesgffarametres des port " FORT MOE [1..3]: W

COM:|COM22 7 Wit:|4200 "v| Bits:fs = | Pari|Nome  w| Stop:f1 v| Fe:None w| Start

COM en ré-émission ; »| Fréquence danalpze : G sec.

Cliquer Sur OK pour valider votre choix puis fermer cette fenétre.

Recliquer sur visualiser les parameétres des ports pour vérifier puis baisser I’interrupteur pour
activer le port

8 vuipoen e I =~ =

Eichier

1 2
@
Configuration de ['ardinateur
VizLalizer les parameties des ports | FORT MOE [1..9): |Port3 «

PORTS NgIEA NOE : 7 . .
® & & & & @9

4
(] @ (=] (=] (&) @

&

3
@

COM:[COM22  Wit:[4a00  ~| Bits:fs «| Pari[More =] Step:[1 =] Fo:lNome ~| Star

COM enré-émizzion ;| COM2 - Fréquence d'analyze : B zec.

Puis cochez Activation GPS a droite du bouton NMEA en haut de la fenétre

I MMES 'Initialisatinn PS5 [v] Activation GPS 51°14.

oo & §E1IZI.I;I'1254ISEIEI AN
4 ".;j";' I i

— - - PR |

Afin de vérifier que les séquences NMEA sont bien recus par No€, vous pouvez cliquer sur
NMEA.

Noé manuel utilisateur version5  Page 12



f B

Eichier

PORTS NMEA HNOE
1 2 3 4 5 6 7 L 3

e

~ Simulation Fi&-émizzion Tracking MHEE
f« Hien [ WPL + BWL + XTE [ PMKEFOT | PHEEFO4
" Tout [ RME [ PHMEERDZ [ PHKEPOS

I~ RMC [ P.A [APB] [ PHEEFO3
Séguences en réception

Renvoie les phrases regus
(toutes ou seulement la
phrase RMC)

N—

Permet d’envoyer des
phrases NMEA vers les
afficheurs NKE

Permet d’envoyer des
phrases NMEA créée par
Noé vers vos répétiteurs,
traceur et pilote
automatique

Si aucun message n’apparait dans Séquence en réception : Votre GPS n’est pas détecté. Reportez-
vous a I’Annexe 1: raccordement GPS. Attention certains GPS doivent étre configuré en
utilisation NMEA.

Si la coche initialisation GPS reste active et que des messages apparaissent: Votre GPS est
correctement raccordé mais la phrase NMEA de positionnement n’est pas détectée, ou votre GPS
ne donne pas une position valide Reportez-vous a. ANNEXE 3.2. .

La coche initialisation GPS est désactivée : Votre GPS est correctement raccordé et la phrase
NMEA de positionnement GPS est bien reconnue.

ATTENTION : Votre GPS doit étre calé en « datum » WGS-84

Nota : Si vous possédez plusieurs équipements indépendants disposant de liaisons NMEA,
vous devez cochez tous les interrupteurs recevant les informations NMEA.
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1.5.2. CONFIGURATION DE VOTRE ECRAN DE TRAVAIL

Vous pouvez divisez votre écran de travail suivant votre mode de navigation désire. Pour cela
utilisez les onglets en bas de votre écran :

=L e

Filote Auto, | |

UHE__EFtE |Deux cartes | Repetiteurs | Radar | AIS | Performances | Journal | Paramétres de simulation | Aide/MEtén | Trads:ing|

Une carte

Deux cartes

Une carte + les répétiteurs NMEA

Une carte + une fenétre de simulation de radar
Une carte + une fenétre AIS

Une carte + une fenétre performance a la voile
Une carte + le journal de bord

Une carte + une fenétre de simulation

Une carte + le manuel utilisateur

Une carte + le tracking
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|.6. PRESENTATION DE L’'INTERFACE UTILISATEUR

Noé propose des interfaces dynamiques en fonction du contexte d’utilisation. Ceux ci sont actives
en cliquant sur les onglets du bandeau général en haut de la fenétre de travail :

Mawigakion | Routes et Marques || Configuration du systéme
|8

0°0.0000° N 0°0.0000'E 3$E &
Ortho: 3075.94 nm au 183 initial el " 1] ] 5

e Navigation pour le suivi et le contrdle de la route du navire
e Routes/Marques pour la création de routes et de marques
e Configuration du systeme

Les positions géographiques respectives, du navire, du curseur (souris), et le point de route actif
sont affichés en permanence

Dans tous les contextes d’utilisation :
e Le déplacement de la carte a I’écran s’effectue par glissement, en maintenant le bouton

gauche de la souris enfoncé : une main apparait sur la carte qui se déplace.
e Le zoom sur la carte est possible par clic droit sur un point quelcongue de la carte ou par
utilisation du curseur de la souris.

Dans tous les contextes d’utilisation, I’accés aux fonctions s’effectue par activation d’un menu
contextuel par clic droit de la souris.
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Il. FONCTIONS DE NAVIGATION
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[1.1. FONCTIONS DE BASE : laroute sur la carte

Votre navire est représenté sur la cartographie par une icone. Lorsque le GPS est actif cette icone
est verte. En cas de décrochage GPS elle devient rouge et la derniére position connue est affichée
sur la carte. L’icOne est orientée dans le sens de la route surface suivie par le navire.

Pour positionner manuellement votre navire sur la carte :

1 décochez <Activation GPS> dans le bandeau général,
2 cliquez sur I’onglet <Paramétre de simulation> en bas de votre fenétre de travail
3 cliquer sur <Modifier la position du navire> et suivez les instructions du logiciel.

1.L1.1. UTILISATION DES CARTES
Au lancement, le logiciel affiche la carte activée lors de la session précedente.

[1.1.1.1. Déplacement de la carte

Le déplacement de la carte a I’écran s’effectue par glissement, en maintenant le bouton gauche de
la souris enfoncé : une main apparait sur la carte qui se déplace.

[1.L1.1.2. Centrage de la carte sur le navire
Faites le choix <Centrer sur le navire> dans le menu contextuel navigation.
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'o' L i . o Py
_*1- K] K J P
M +
F00M -
¥
+" | Echelles 3

Centrer sur le navire
i Z00M+ sur le navire —_
L. ZO0OM - sur e navire

Base des marques
( Recherche de ports

Marque rapide

_,»-"F_é Affichage »
Actualisation des courants

Mode poursuite

p Quitker

\'\-\. H
Cette fonction effectue un centrage de la cartographie sur la position GPS de votre navire.

NB : Ce centrage est temporaire en navigation puisque par défaut le navire se déplace sur une
cartographie fixe a I’écran. Le navire peut alors sortir de I’écran impliquant de centrer a
nouveau la carte sur le navire.

Pour palier cet inconvénient, le mode <poursuite>, accessible par ce méme menu permet de
garder le navire toujours visible a I’écran.

11.1.1.3. Effets Zoom sur le navire :

e 1 <Zoom + sur le navire> Cette fonction effectue un Zoom avant et recentre la carte sur
la position GPS de votre navire.

e 2 <Zoom - sur le navire> Cette fonction effectue un Zoom arriére ( ou dé-zoom) et
recentre la carte sur la position GPS de votre navire.

11.1.1.4. Effets Zoom sur un point quelconque de la carte
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Cliquer avec le bouton droit de la souris sur la zone de la carte a zoomer et faite le choix <Zoom+>
ou <Zoom->

[1.1.1.5. Choisir I’échelle d’affichage :

Faites le choix <Echelles> dans le menu contextuel puis sélectionnez I’échelle désirée.

11.1.2. GESTION DES MARQUES DE ROUTE
La route a suivre peut étre choisie du Navire vers :

e la position du curseur.

e une marque de navigation.
e Une marque rapide

[1.L1.2.1. Visualiser la position du navire

La position du navire est indiquée en haut a gauche de I’écran.

1GPs [ | 51°14.0000'N 2°9.0000" E .

:IHEI 4 WP

11.1.2.2. Route vers le curseur de la souris

Déplacer le curseur jusqu’a la position a atteindre. La fenétre en haut a gauche vous indique la
position et les informations de navigation pour rejoindre le curseur.

Mavigation | Routes et Marques || Configurat

51*1.8910°N 1°42.1489°E /

Ortho: 20.75% nm au 234%initial -

| T

[1.1.2.3. Créer une marque de navigation :

Activez le contexte Routes et Marques, puis cliquez avec le bouton droit de la souris pour faire
apparaitre le menu contextuel Routes et marques.
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Mavigation | Routes et Margques | Configuration du systéme

24 1386'H 2°7. 2270 E
10.2 nm au 354

Jc Fy

Centrer sur le navire
Z00M +
ZI00M -

Mouvelle marque
Mouvelle route
Mouvelle zone de sécurité

Base des marques
Base des routes
Base des zones de sécuriké

Quitker

Activez <Nouvelle marque> puis cliquez a I’emplacement de la marque.
Quittez ensuite la fenétre <Nouvelle marque>

Pour modifier les informations liées a une marque, cliquez avec le bouton droit de la souris sur la
marque et activez base des marques.

|Num |F‘nsi1:inn |Calque |

46009830_51146752 | 47°9.1466'N 1°57.8733 E 9
» 50°46.9867 N 1°1.6217 W

. + ‘1} Centrer || # Aller a || Photo ‘ Google MAPS‘ ‘j‘l Fermer

Cliquez ensuite sur le bouton Modifier I’enregistrement.
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Marn:

Position: 50 *© 47,359

Calque:

Informations:

‘ + Modifier licone Photo Google MAPS

Base des marques ‘ \/ Valider

Autre méthode pour modifier une marque
Il suffit de faire un clic droit sur la marque

Le choix d’un calque permet de grouper les marques par famille afin de les afficher
sélectivement.(voir configuration du systeme)

Liaison d’une image google maps a une marque
Cliquer sur <Google MAPS>

- -+ 2 & 00g. ps po. 2 @
l Précédent " Suivant l Actualiser " Attacher l Messagerie G Ie Ma ur ”ae Arréter
-
Marques | Tracking
Nom |Posiﬁon | -
45009880_51146752 47°9,1466' N 1°57.8733'E

o : Adresse :

5046.9867 N 11.6217'W

ltinéraire  Rechercher @ proximité  Ajouter @ mes cartes plus~

]

Informations:

Lo e e ] (e

B Signaler un probléme | K

Choisir le niveau de zoom puis cliquer sur <Attacher>

Cliquer sur une carte pour revenir sur votre marque
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Mom: M1

Position: 50 = 47,359

Calque: 1

Informations:

‘—i— Madifier licdne ‘ & Photo ‘ Google MAPS

Base des margues ‘ I'L Fermer ¢ Valider

Le bouton <photo> est maintenant actif
En cliguant dessus on obtient la photo sauvegardé dans Noé

Portsmouth

[1.1.2.4. Route vers une marque de navigation :

Cliquez avec le bouton gauche de la souris sur la marque, ou , si la marque n’est pas visible a
I’écran, sélectionnez la marque dans la fenétre « base des marques » et cliquez sur <Aller a>
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Marques r}_<|

|Calque | ~

|r'-.lu:|m |F‘|:|siti|:|n
0 51°1.8050'M 17428763 E
fl1 51718.3079'M 2°18.1655'E
Mz 51°16,5502' M 2°20,4308'E
M3 51°18.3685'N 2°23.8613'E
51721.1945'N 2°19.0716'E
FI5 51°19.5800'M 2°17.0975'E

Information; |
L L - -]~
+ ‘ 1}: Centrer j'L Fermer

‘ £ aller a

[1.1.2.5. Création d’une marque rapide et fonctions associées

e Création de la marque

Positionnez votre souris sur le point ou vous voulez positionner la marque rapide puis sans
déplacer la souris cliquez sur le bouton droit et sélectionnez dans le menu contextuel la ligne

<marque rapide>

_____

MR_1: | 51°229711'N 2°8.1186"E

Distance MR_1 --=MR_Z: (0nm au 270 |
MR_2 .

| 51°229711'N 2°8.1186"E

e Les calculs de distance

La marque rapide positionnée, vous pouvez la dé-doubler en tirant avec la souris sur le point rouge.

Le curseur vous indique alors la distance entre deux points.
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MR_1 ¢ | 51°229T711'N 2°8.1186"E

e bz
3 Distance MR_1 —>MR_2: 6,61 nm au 72 | fg

# 0

&l "R21 51°24.9738'N 2°18.2161'E |

S I :

S Treea !

b et
24 29,.‘::::::

e Transformer la marque rapide en WP
Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la marque rapide et faites le choix activer comme WP

Distance
Cuitker

/lﬂ/é

[1.1.3. GESTION DES ROUTES

[1.1.3.1. Création d’'une route :

Activez le contexte Routes et Marques, puis cliquez avec le bouton droit de la souris pour faire
apparaitre le menu contextuel Routes et marques.
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Mavigation | Routes et Marques

Zonfiguration

51°29.8230° N 1°56.1706" E 10
17.73 nm au 333*
I 1 B
TR e @
b - Centrer sur le navire
- ZOOM + L
T ZOOM-
Mouvelle marque
e Mouvelle route
_ Mouvelle zone de sécuriké 13
i -8
L Base des marques Toe
i Base des routes
a7 Base des zones de sécurité 38
Quitker
e
= i A
Activez <Nouvelle Route> .
Navigation | Routes et Marques | Configuration du systéme Info [ routage | relevés | nwea [initalisation o5 [7] Activation GPs
50°40.4757' N 13 7666 W oy, & | HEW BROUNDS 18 Cenbrnn! Liner oF VoML
Ortho: 631,89 nm au 145"initial . °| MOB | /[|-we swaL MK?E e GRS -SR] poRr o g ‘?? -

FORELAND|

i w BEMERTOGE \%l %X % EELS.IJTE\DBSTN -
1 = %
Enszzlig % - \ %«ﬁ

&y
ERIDGE LEDGE

4 Route
:
Identification:

Cliquez & lemplacement des points de route

|Rang Nom_marque | -

< -1

T

19, pEEP WATER CHAN

Couleurs de base :
_ Ui e S
Il 01 A i >
L L LLY & %ma]
ENEEEEEN

... NN PJ‘PE?)';UGHT weSsels (
EmmEmEmm E T UESSELS MANDELURE | IN|THIg

R HAE CHANMEL. OTHER

18 =
15,

ARE-ADVISED MOT TO ANCHOR WITHI
Jd PEDE. SRFE FFPROACH OF <
HT UESSI

Couleurs personnalisées :
AN EEEEEN
AN EEEEEN

l Définir les couleurs personnalisées >> ]

i =
e D_J oo
o Vo) e Eﬁ%ﬁ o
a “FSEE LOWER

Vous pouvez choisir la couleur du tracé de route en cliquant sur <Couleur>
Le nom court de la route proposé par le systeme ne peut étre modifié. Le champ identification
permet d’identifier plus facilement la route
Cliquez (gauche) ensuite, sur la cartographie, a I’emplacement des différents WP de la route.
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Wavigation | Routes et Marques | Configuration du systéme Info DI Routage ] Relevés ] NMEA ]Inmahsanun 6P5 [ ] Activation 6P []] 60°
i
50°37.5645' N 1°0.9492' W [+] 3 HKNW =2 GRD%DS E;f g HE GROUNDS, T [I
- = [ .
3 “initi TERN LINIT OF  DEEW, WATER CHANM
Jrtho:{682 Jnauil 4ol moB }\A&‘;\\Mﬁmﬁ BOCKYRRD FORT OF i
e =Rle o
ey noun p = BRIDELE FORTSHOUTH ¥
134NT (1420T) il
E O outer K
18aMT EERIIEE H /o
ARRETON
NEWCHURCH & 1g2HT ITECL .. PRINCESSA) "
v RIFCESSA  SHOAL - !
(] LI
SANDOGR Route . - 53| K
RAIRFIELD - POl
FOOKLEY UIHFORD  canpouN
e Couleur g
APSE HEATH Identification:
-
L le havre portsmouth BN BAY
() GODSHILL AL § 1 Cliquez & lemplacement des points de route @
|Rang Nom_marque -1 16
1R3.1
234MT 2R3.2 28,
2zenT | 3R33 DRAGE. ARERA
E STENBURY DOWN x>
HOY" S MONUMENT . |
AL s 285
WEEK & N :\ + [FEP-DRALGH
GHITUELL  DOWN il porausT | UKE souTHArPTO
il S ANCHORAGE UIL TAMKERS =
“DEEP-DRAUGHT 88, SPOIL e
UESSELS 0 GROUND ‘
& S - SR
|| . N - 28,
3 ! P, :
— 45 -
- A
28
2
g = 1} nd| * 24
25
- .
Pilote Auta. || . } 235
Range: 4Nm_ 25 10 +10 UK

Une carte | Deux cartes | Repetiteurs | Radar |AI; | Performances | Journal | Paramétres de smulation | Aide/Méto | Tracking |

Une fois la route achevée, cliquez sur <Fermer>

11.1.3.2. Effacer la route de votre écran :

Faites le choix <Base des routes> dans le menu contextuel Routes et Marques.

Mavigation | Routes et Margques

Configuration du sy

51729.4192' N 1"56.6251'E

17.25 nm au 333*
MNAT 3000

~ . Centrer sur le navire #
S 200N+
Z00M - 4

(=15
Mouvele marque

Mouvelle rouke
Mouvelle zone de sécurité " ag-

Base des marques

Base des zones de sécurité

Quitker

30
HiEd 2500 - #a o ..

LI I B = 7= I ™= B I I O - O N Y I O O P =3
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Sélectionnez la route dans la plage « Routes actives » et transférez la vers la plage « Routes
inactives »

Base de données des routes

Routes inactives Routes actives

|Nom de la route Mom de la route
P[RO » I

R1

R2
:

le havre portsmouth

af’ Supprimer la route | | Editer la route

11.1.3.3. Activer une route :

Sélectionnez la route dans la plage « Routes inactives » et transférez la vers la plage « Routes
actives »

Base de données des routes

Routes inactives Routes actives
|Num de la route | - |Num de la route

RO M
1 's

Rz

4

le havre portsmouth

af‘ Supprimer la route | | Editer la route

[1.1.3.4. Supprimer laroute en base de données :

Sélectionnez la route dans la plage « Routes inactives » et cliquez sur <Supprimer la route>
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Base de données des routes
Routes inactives Routes actives
|Nom de la route |Num de |a route
RO
R1
R2
4

le havre portsmouth

af’ Supprimer la route |

[1.1.3.5. Modifier une route existante
Lorsqu’une route est affichée a I’écran, il est possible de la modifier de la fagon suivante :

e Les points de route peuvent étre capturés a la souris par clic gauche puis déplacés

e Un ou plusieurs WP peuvent étre ajoutés ou supprimés dans la route. Pour cela, faire un clic
droit sur le WP puis choisir dans la liste de choix
En cas d’insertion le nouveau WP de route est sur le WP initial. (cliquer dessus puis le

déplacer)
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_ Info I Routage | Relevés | MMEA IInitiaIisatin:nn GPS || Activation GPS I 60°37.7817" N
- 1¢
inm au 171" [Retour: 351°)_ -De R3_1: 5,08nm

3

LEDEE e i pe, FHE UBSTH
g o 187
& 12
26
WL COMCTL €
EE—— AE TOWER (22T
L - EP-DRAUGHT VESSELS FoUL
£ m APPROACH RRER 26 g
& (SEE LOWER)
200N LEUEL)
=)
12 11 ) - w T IIU::: S ks
@ Dans la partie . HORL DEFTHS I
| ' . tSEE,_LOWER -
4 planche _flgure les : = :
informations | 15¢ ] s,
3 - 16 relatives a la route | w5
e B 3
:j:: L ml( || |
14 a T TR T T LR
7 26
. . =B ™ Gk
GE DREDEING FRER  FatL '"l'UKSH P T ouks -~ s
o5 M D EEF-DRAUG o e
28 e DEEP-DRAUGHT |/ YIKS solTHareTo Modifier
Dy VESSELS ANCHORRGE .~ CDIL TANKER
5@ £ |
= ) “DEEP-DRAYEHT 38, SPOIL Supprimer
26 : .gH
22 - C VESSELS e GROUND [ Insérer
o N ., - ;i ., 2B 28
s . - . e .
% 3 ,_h_\ o i . p Cuitter 26
= WK PR = | P 2@
15, o= = 4e —— 26
R AT
ga,
21
w2l 2R 28,
22
24
5
24
< K
24

irnal | Paramétres de simulation | Aide/Météo | Tracking
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11.L1.4. ECRAN RADAR

. i
FSh ™ / B

s
E 002 00 00 \{_,.5_, - o E
Une carte || Deux cartes | Repetiteurs Radar | als Per

Une fenétre en forme de radar fait apparaitre la marque sélectionnée comme WP. Cette marque
s’affiche a I’écran radar orienté dans le sens de la marche du navire (sens de la route fond). Le nom
du WP et sa position apparaissent en bas dans une fenétre.

1 Approche

46"6.3533' N 1°28.7855°" W

Auto 1 5 10 20nm
s TN N W

La coche marques permet la visualisation de I’ensemble des marques présentes dans le cercle de
visibilité

La coche Alarme détection permet de déclencher une alarme sonore en cas de risque de collision
avec un navire détecté a I’aide d’un détecteur AlS. (Voir la fonction détection des navires)
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[1.L1.5. GESTION DU JOURNAL

toozisod |/ letoddbe |

rfarmances | Journal |F'aramétres de simulation || AIDE

Le journal de route enregistre, a intervalle régulier, les informations de marche du navire. La
fréquence d’enregistrement est modifiable dans I’environnement <Configuration du systéme>
puis par la sélection de I’onglet <Journal>.

RéFérence site:| 51870092 || 1926?584| Clef d'utilisatinn:| || || |

General | Alarmes | Carte 1 Cart32| Journal |F'.vanl:é Messagerie | Répétiteurs

Journal Archives
Fréquence journal : min Début d'affichage: |25m3;2m]3 v |
Nombre de points affichés: Findaffichage: | 26/08/2008 v |

Distance parcourue calculée sur la rouke Fond:

Route fond movennée entre deuy relevés:

‘ ¢ Yalider

‘ l—'L Fermer

[1.1.5.1. Suppression d’'enregistrement dans le journal :
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OV LU LE 1000 TS | TU 0,000 19 17 . 1007 L wpaz g R, UL T
3 - 03/02/2012 19:10:43 | 46719.5168' M 19°4.64928'E 8,59 305 2,15 6093,39
:DB;"DE,."EDlE 19:10:45 | 467195194 N 19°4.6376'E 5 305 i) 6093,39
1 _D‘BJ"DEJ"EDIE 10:55:51 | 47°37.2154' M 16%23,9272'E 8,53 306 134,38 6227, 77
_EIEIJ"EIEJ"ZEIIZ 11:28:29 | 47°39.8933' N 16%18.2516'E 8,59 305 4,67 6232,44
el _EIEI,."EIEJ"EDIE 11:30:31 | 47°40.0586' M 16%17.9011'E 3,49 305 0,29 6232,73
_EIEI,."DE,."EDlE 17:42:08 | 48°10.6073' M 15°13.1158'E 8,57 306 53,08 5285,81
: _D‘BJ"DEJ"EDIE 17:52:02 | 48°10.6073' M 15%13,1158'E 0,02 S0 0] 6285,81
9% _ 10/02/2012 17:23:33 | 48°12.9308' M 15°8. 1378'E 0,17 305 4,05 65289,86
10/02/2012 17:27:41 | 48°13.6325 M 15°6.63358'E 17,8 305 1,22 5291,08
e : 13/02/2012 17:43:32 | 60°37.7817 N 11729, 1544 W 16,27 319 1175,68 166,76
_ 13/02/2012 17:4442 | 60°37. 7817 M 11729, 1544 W 0,13 270 0] 7406,76
_ 13/02/2012 18:01:38 | 6G0°37.7317 N 11°29, 1544 W 0 0] 7466,76
13/02/2012 18:08:35 | 60°37.7817 M 11°29, 1544 W 0 0] 766,76
: 13/02/2012 18:24:30 | 60°37.7817 N 11729, 1544 W 0 1] i) 166,76
L 13/02/2012 18:37:50 | 60°37.7902' M 11°29,1626' W 0 335 0,01 74606, 77
4
I E|E| ‘ -— ‘ Suppression multiple Configurer
: ‘ Archiver les données | | Remise & zéro du loch ‘ ‘ Ajout informations Actualiser

Tracking

Sélectionnez I’enregistrement désiré, puis cliquez sur le bouton <->

Pour la suppression multiple, utilisez la touche CTRL pour sélectionner tous les enregistrements a
supprimer puis cliquer sur suppression multiple

Configuration permet de sélectionner les colonnes affichées.

[1.1.5.2. Archiver le journal :
Cliquez sur <Archiver les données> .

4| b
) EE ‘ -— ‘ Suppression multiple Cnnﬁgurer‘
! ‘ Archiver les données | | Remise & zéro du loch ‘ ‘ Ajout informations | Actualiser

Tracking |

Une fois archivé, le journal peut étre tracé sur la carte en définissant la fenétre d’affichage : Début
et fin d’affichage.
Le nombre de points affichés dans cette plage doit étre précisé dans « Nombre de points affichés ».

NB : Un nombre de points élevé peut considérablement baisser les performances du systéeme.
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R&Férence site:| 51870092 || 1925?534| Clef d'utilisati-:.n:| || || |

General | Alarmes | Carke 1 Cart82| Journal |.ﬁ.vancé Messagerie || Répétiteurs

Journal archives
Fréquence journal : m” Début d'affichage: |25ma.rzuua v|
Nombre de points affichés: Findaffichage: | 26/08/2008  + |

Distance parcourue calculée sur la route Fond:

Route fond movennée entre deusx relevés;

‘ o valider

‘ l-'L Fermer

11.1.5.3. Remise a zéro du loch

Le journal entretien un loch logiciel. Pour remettre a zéro ce loch, cliquez sur <RAZ loch>. Cette
action permet de repartir a zéro pour le calcul des distances parcourues.

1+ [ b
] ‘EE [ i ‘ — ‘ Suppression multiple Configurer ‘
! ‘Archi'uer les données | | Remise & zéro du loch ‘ ‘ Ajout informations | Actualiser

Tracking

[1.L1.5.4. Ajout d’informations :

Vous pouvez ajouter a votre journal des informations personnelles. Pour cela cliquez sur <Ajout
informations>

| o oc || % abandon| 3

et " |~ sl

Archiver les données

Suppression multiple Configurer

Remise & zéro du loch ‘ ‘ Ajout informations ‘ Actualiser

FROFER & < @O & ¢ 135
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Ajoutez les informations dans la zone prévue a cet effet puis valider par <OK>.

11.1.5.5. Actualiser :

Cette action permet d’actualiser le journal avec les derniéres informations recues des capteurs
NMEA.

[

feadead [~ [

! ‘ Archiver les données

Tracking

Suppression multiple

Configurer ‘

Remise 3 zéro du loch ‘ ‘ Ajout informations | Actualiser
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II.2. LA CENTRALE DE NAVIGATION

Pour activer la centrale de navigation, cliquez sur I’onglet <Repetiteurs> en bas de I’écran.

2 lpgppmon G {7l

¢ cartes | Repetiteurs | Radar || AIS Performance:

11.2.1. CONFIGURATION DES REPETITEURS

Pour configurer vos répétiteurs, activer I’onglet <Reépétiteurs.> dans Configuration du systeme.
Faites le choix du niveau de zoom d’affichage des répétiteurs (fonction de la taille de votre écran)
puis sélectionnez les répétiteurs désirés.

Valider ensuite par <Valider>..

Navigation | Routes et Marques | Configuration du SYS‘EmE Infu.[ Routage ] Relevés | nMEA [iitaisation GPs [ Activation GPS D[ so°37
50°34.1698' N 1°0.7768" W FECE oo e ] 2 U o=F 5
@ wp

! ) e ! 3, £
_l;lqho_:_ Gag.4 nm au 1 4_5'mmc3|" _ 1 M S'HORSE SHMD FORT / WIHME]
e e - PEEL : = i i -
w Configuration : Q/—/ - ASTERN [LIMIT OF
o TH - ‘ ) ' - -

DOCKYARD PORT OF
chl| s=o . 5'@?—\_' FORTSHMOUTH
E Référence site : 55365 ®
48T

Ganara [ Aarmes | carte)

cull Miveau de zoom Hauteur maximum 728 Hauteur actuelle 0 Largeur 0 . : Ls 12
| Type de répétiteur 0g = |F|epet|teur seléctionne - DEAN-TRIL
LGirouette gg [ ﬂ [ Dé-sélectionner@ : hm ng CHAMMEL
Compas 0 Sélectionner = h %
LOCh : \ NS

— Tout dé-sélectionner
| Multi fanction

Performance

HEW GROUNDS,

RSTERN LIMIT OF DEER; WAT
‘BOCKYARD FORT OF WY
PORTFSMOUTH 3

_|Sondeur
- LTER:

AE ROCK

FOLL
T
& i S
ROOKLEY N - ’
WINFORD  shnpouwn s {0 o &2 5, 200N LE
CHILLERTON DOWN e
5] APSE HEATH RS e
HORWELL L o - = =
1
(&) GODSHILL — NG Gﬁ
E|
GUN HILL
93T
234MT b i
CHALE GREEN ; fi ulk
HOLSES Z2EMT HREESISS A
- 8 STEMBURY DOWH b s S S
- HOY* & MOMUMENT 2o i BETT < WKS
JHALE EHINE 5 CATHERINE & DOUN WEEK o AL [EECRLOIER NKS r\ DRAUGHY
5, GHALE WHITWELL  BOUN o ron - g
: Barre N VESSELS ANCHORAGE i 2

; 148HT P e
5.CATHERINE'S HILL LFllLIRENCE '!,_. / 335

AN “DEEP-DRA

EEFHILL COVE 3
@:7 Lo UESSELS

o
o b : nINT}}»ﬁgﬁ BT  Ch= "" FT -1} . NN
=N e k] FT Pllobe Auto, I SN 2z .
Range: 4 Nm +_,__,-‘— = /_ i ~ L A

| Une carte |Deux cartes I Repetmeurs I Radar I AIS I Performances I Journal I Paramétres de simulation I Aide/Météo I Tradqng|

Votre GPS est INACTIF

Le bouton Test permet de visualiser la configuration choisie
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Mavigation | Routes et Marques I Configuration du systéme

' 50°36.3207' N 0°55.5865' W J o
Ortho: 301,76 nm au 124%initial MOB

Info [] [ relevés | nwea [mitiaisation Gps [ Activation Gps [[1] 53°35.9359' n 7°3
)

T| iy
} B HTAIL 5 129
L 11 g

wouUEL B s e —
g HETTLE-| e M ]DEHP:JHLL
ol sTonE | APRIO NBE EAST
HAUENSTREET e e =)

. 8

EEMT
RO_3 50°38.5717 N 170.5558' W
@

BEMERI] Cap a suivre 124 * Distance du navire 297,89

‘lgl‘l'-!SHE\rI {uu]lT3]

Gisement 7 " ETA 26/02/2012 01:10:22 | 4 1y
e able 536 nd —
ERADING g
1 vefod 54 rd
HEWCHURCH 3] e

XTE -0,09 |Ré-initialiser XTE| [~] Alarme suivi route
{f Libérer le WP

SANDOG /
RIRFIELD g

WIMFORD  spnDown Q:‘

AFSE HEATH

SANDOWN BAY -

%) GODSHILL SHAMKLIN j

234MT

22EHT WROXALE
STEHEURY DOWM

2 el _n_
DREDSENE AREA FL ..ILIKS\
WEEK [gEE LOWER: }\
Z00M LEVEL)
M enThoR Esl ® T LE DEEP-ORAUGHT
Ty VESSELS ANCHORAGE
“DEEP-DRA SPOIL

UESSELS GROUND

epetiteurs | Radar | AIS Performances | Journal | Paramétres de simulation | Aide/Météo | Tracking | Reserve

- Micro...

T T ————
Diplomatie - Diplo... Ty MANUEL_UTILISATE...

NB :Les répétiteurs sont fonctionnels sous réserve que les messages NMEA ad hoc parviennent
a Noe..

Noé manuel utilisateur version5  Page 36



11.2.2.  VISUALISATION DES REPETITEURS

Exemple de repétiteurs :

w0 [ Ativotion g p8. [0 ] Aradnier w daer 1 (o S S
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11.3. GESTION DES ALARMES

_ |

Référence site : 55355511 - 6679040  Clef dutilisation : 160340 - 16043271 - 71647434

General | Alarmes |Carte 1 | Carte 2 | Journal et tracking I Avancé I Messagerie | F‘.épéﬁteurs|

Vitesse fond
[ Mini:
|:| Maxi:

2 knts
3,5 knts

Cap fond
[ cap:

Tolérance:

Force vent surface
[ Mini: 19 knts

|:| Maxi:

19,3 knts

Origine vent surface
[ Miri: 180 ®

[ maxi: 185 =

WP

[] Prosximité: 0,1 nm

[ |Eloignement: 0,5 nm

Zone de sécurité
@ Pas d'alarme

(7 Sortie de zone

(71 Entrée de zone
Sonde

[ Mini:
|:| Maxi:

[] alarme sonore

‘ y/ Walider

‘ I'L Fermer

11.3.1. ALARMES GENERALES

Cliquez sur « Configuration du systeme »
Sélectionnez I’onglet <Alarmes>.
Vous pouvez positionner des alarmes sur :
e Lavitesse fond
Le cap fond
La force du vent surface
L’origine du vent surface
La proximité ou I’éloignement d’un way-point
la profondeur

Dans tous les cas vous pouvez activer une alarme minimum et/ou une alarme maximum.
Activez les coches correspondantes apres avoir renseigneé les valeurs d’alarme.

11.3.2.  ALARMES D’ENTREE OU DE SORTIE DE ZONE (CONTROLE
DE MOUILLAGE)

Pour armer une alarme d’entrée ou de sortie de zone, vous devez dessiner sur votre cartographie la
zone a surveiller.
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Cliguez sur <Routes et marques> et faites le choix <Nouvelle zone de sécurité> dans le menu
contextuel.

I Mavigation | Roukes et Marques | Caonfigurati

51°28.4390° H 1°50.0658" E =
18.66 nm au 321° -

=
Centrer sur le navire
20N + S
ZO0M - L

Mouvele marque
Mouvelle rouke

Mouvelle zone de sécurité

==t

Base des margues

Base des routes a0
Base des zones de séourité E"I .......
R
uitker £r
¥ 28 g a0

20p . a9 =

Dessinez la zone de securité en cliquant avec le bouton gauche de votre souris sur les angles de la
zone.
Enregistrer la zone en cliquant sur <Fermer>
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Mavigation | Routes et Marques | Configuration du systéme

' 50°38.9466' N 1°3.5337" W J @
Ortho: 295,78 nm au 124%initial MOB

WoUUED @ :

FEMT
HAUEMSTREET

METTLE-| ‘o= )
‘FRIORY 5 18
STONHE ,,s FDLL
S 3 SInT HELEN'S-FORT . .
SEMT HE .

(W
N, |
BE”BRIDE%MBRIW\EQ\ 3

i 5
“E-%Jl HAE-sHOAL . ME

i “bes;
ASHEY DOWN Eﬁm %_1
EEMERIDG
124HT (142HT1 (3] & E, Cenae
ERADING
ARRETOM 1
HEWCHURCH o 1@ PRIMCES
SHOAL
:i::3 j/-""'a_;1 S 6 € i
i ) WE_coLUER SPIT
r = — I 52 |"'8 ]
Zone de sécurité o | 18, 1€
WIHF _ -
11
i d
Identification: WS
" SANDOW
zone de mouillage
BODSHILL
@ Cliquez sur le pourtour de la zone =
z
Rang MNom_margue -
1701 L5
2\ 20_2
Z2EHT IR =
320_3 - ARCHAI
STEMEURY DOWN = 28 e
» 4]20.4 DREDEING AREA P
WEEK. 0 (SEE LOWER
WH Z0OM LEVEL)
UEMTHOR b s DEEF
b Ty VESSELS
14EMT -
5. LAWRENCE 57 E L,
STEEFHI 'Q 2 L e
s IFIEI R
TTEINMEL PT s N
WES -~
G | c 2 ~ 1.
= ~ERPLE Fermer o
e == _EROUND] it is,
' - I - Barre

——
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I1.4. FONCTIONS SPECIFIQUES

11.4.1. RECHERCHER UN PORT AVEC LA CARTOGRAPHIE C-MAP

Cliquez sur <Recherche de ports> dans le menu contextuel de navigation.

Mavigation | poutes et Marques

Configuration

51720.1374' N 1746.7642'E

15.2 nm au 294*

(]

Z000M +
Z0n0M -

Echelles

Cenktrer sur le navire
ZO0M + sur le navire
ZO00M - sur |2 navire

Base des margues
Recherche de ports

Marque rapide

Affichage

Mode poursuite

Quikber

Actualisakion des couranks

b s TTNE

Par exemple quel est le port le plus proche permettant un ravitaillement en fuel.

Recherche ports

A7 o« 1 Y

TN | 2{ Rechercher

NIELWPOORT
MIELWPOORT
OOSTEMDE
ELAMKEWBERGE
ELAMKERBERGE
ZEEERUGGE

EAST CHAMMEL 2

MORTH LAKE WaSHINGTOM
NORTH LAKE *aSHINGTOM
FENMORE CHAMMEL

Informations

NIELWFPOORT
NIELWPOORT
OOSTEWDE
BLAMEEMBERGE
BLAMKEMBERGE
ZEEBRUGIGE

EAST CHAWMEL 2

NORTH LAKE WASHINGTOM
NORTH LAKE *#aSHINGTOM
FKENMORE CHANMEL

Centrer sur la carte

Diztance

229 nm au 104
23,3 nm au 103
29 1 au 30
6.7 nimn au &1
6.7 nimn au 81
40,3 nim au 78
4217 .3 nm au 32
4213.8 nm au 32
4209.8 nm au 32
4209.8 nm au 32

Sélectionnez Fuel et cliquez sur <Rechercher>

Vous pouvez visualiser le port sur la carte en cliquant sur <Centrer sur la carte>
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11.4.2. RECHERCHER UN PORT AVEC LA CARTOGRAPHIE
NAVIONICS

Cliquez sur <Recherche de ports> dans le menu contextuel de navigation.

MNavigation | Roukes et Marques || Configuration

51*201374'H 1*46.7642' E
15.2 nm au 294"

b & TN

ooM+ T
Z000M -

o

Echelles »

Centrer sur le navire
Z00M + sur le navire
FOOM - sur e navire e

Base des marques £
Recherche de ports

0
¢
Marque rapide %

Affichage LT
Actualisation des courants

Mode poursuite -
Quikker
A7 & 1 —

Navionics propose la liste alphabétique de tous des ports contenus sur la carte navionics

- BLUM Bay
- BSHLETT

- ASHLETT CREEE. - ES50 MARINE TERMIMAL uitter

i~ BEALLIEU RIVER

- BEMBRIDGE -‘WIGHT

F- CHICHESTER

- FRESHWATER BAY

- HILLHEAD

- EEYHAVEM

+- LANGSTOME

+- LrYMINGTOMN

+- MEWTOWM

- PEMMINGTOMN

+- PORTSMAOUTH

+- RIWVER HAMELE

+- AIVER MEDIMA

- RYDE LEISURE HARBOUR - wWIGHT
- SANDOWN
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11.4.3. CONFIGURER LA CARTOGRAPHIE C-MAP

Activez I’onglet <Carte 1> ou <Carte 2> dans configuration du systeme.

Référence site ;| S1870092 |-| 19267584 | Clef d'utilisation : - -

izereral || Alarmes | Carte 1 | Carke 2 || Journal | Avancé | Messagerie || Répétiteurs

Wisualisation Chjets visualisés Tywpe d'objets cliquables
Feux Paints

Label sur lignes de sonde Bouges Lignes

7] []Zones

Se-cteuts des Fe.ux s s ek seTie

arille géographigue Painks de sonde

Frontigres des cartes C-MAP Nature du fond

Informations de kracking
Zones de dangers
Ports

Marques terrestres

Morns ‘ fL Eermer

‘ o Walider

Cochez en fonctions des informations que vous désirez visualiser.

Les objets cliquables sont ceux qui renvoient des informations a I’écran lorsqu’ils sont sélectionnés
par clic de la souris.
Ils sont de 3 types :

e Points (par exemple phares et balises)

e Lignes (par exemple lignes de sondes ou informations de tracking)

e Zones (par exemple zones de restriction a la navigation)

11.4.4. CONFIGURER LA CARTOGRAPHIE NAVIONICS

Activez I’onglet <Carte 1> ou <Carte 2> dans configuration du systeme.
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f.-_ .
Configuration

Référence site ¢ 55365511 -

6679040

Clef dutilisation @ s

- 16043271 - 71647434

General I Alarmes | Carte 1 |Carte 2 | Journal et tracking I Avancé I Messagerie | Repétiteurs

Objets visibles

Zone de mouilage

Texte

Cables

Points de controle

Ligne de sonde

|| Points de sonde

Margues terrestres

Zones de restriction

Mature des fonds

Aide & la navigation
Obstructions rochers et épaves
|#| structures Qffshaore
Pipeines

Zones de sonde

Routes et voies ferrées
Tracking et routes de navigation
Transbordement

|| Zones non hydrographiges
Végetation

Zone de déchets

Ports

Marées

Courants

|| Photos panoramiques

Guide des services portuaires

[ Tout Activer ”TuutDésacﬁuer]

Couches auxilizires

Frontiéres des cartes
Secteurs des feux

Couleurs utilisées

(@ Internationales

() Internationales agrandies
© usA

(7 USA agrandies

Photos aériennes
(@) Pas de photo
(71 Toutes

(71 Cotigres

Star lights presentation
Star Lights

Options frontiéres
(@ Zones et cartes
(") Zones

(") Cartes

Zone de sécurité

[] Zone de séourite
[ 1 couleur

5  Profondeur

Chverzoom
© off

@ Complet
() Limité

Unités de mesure
@ Metres

() Brasses

() Pieds

‘ l-'L Fermer

{ ¢ Walider J

Cochez en fonctions des informations que vous désirez visualiser.
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I1.5. FONCTION MAREE
11.5.1. MAREE AVEC C-MAP

. . .1 Info
Cliquez sur un vecteur courant. (avec info coché

. JIDE HEIGHT STATION
» TIDE STREAM STATION
< CAUTION AREL

-+ CAUTION AREA
-+ DEFTH &REA

A I’apparition de la fenétre d’informations C-MAP®©, cliquez sur le bouton <voir I’onde de
marée>

| Flene mer [

. [7 H5t |16 M -

_Jilﬁulﬁ s M P
| Basse mes |

uzdsawuumwzﬂzzzdélmz_“is_ el
/1471172006~ mcwenement[3.52 [ Sondeur !FHE [z M

1 2
E 7 2 3 10 1 12[#
13 #® 15 16 17 18 19
M F 2 23 MMM
27 2 29 M

L s O

Déplacez le curseur a droite de la fenétre pour indiquer le tirant d’eau de votre bateau plus le pied
de pilote.

Si votre sondeur est raccordé a Noé, vous pouvez, en cochant <Sondeur>, actualisée la courbe en
fonction des informations recues de celui-ci.

11.5.2. ACTUALISATION DES COURANTS DE MAREE
Cliquez sur <Actualisation des courants> dans le menu contextuel « Navigation »
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MavIgation | Routes ek Marques || Conkiguration du

51"14.5213' N 1"31.6407"E ao
Ortho: 23.4 nm au 272%initial N

G@odmmlﬂ@ :? I
A . Lngnd B ¥ *EEE

Z00M +
Z3M -

Echelles 3

Centrer sur le navire
ZO0M + sur le navire
ZO0M - sur e navire

Base des margues
Recherche de ports

Marque rapide

Affichage k

Actualisation des courants

Mode poursuite

Quitker

Une fenétre apparait qui vous permet d’afficher sur la carte les prédictions des courants de marée

Prédiction des courants a H 0 [z|

Si vous vous apercevez d’un décalage entre les prédictions et la réalité sur I’eau, vous pouvez
recaler les prédictions en modifiant la valeur du champ Courant/h.locale dans I’onglet <General>

de « configuration du systéme ».
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i -
Configuration

Référence site : 553565511 - 6679040  Clef dutilisation @ JEES]] - 16043271 - 71647434

General |.|5.Jarmes | Carte 1 | Carte 2 | Journal et tracking I Avancé I Messagerie | F‘.E'péﬁteurs|

Affichage Vecteurs

Rayon cerce de poursuite : 100 pixels

Calgue 1 Calgues []

Calgue 2 Calgue 7 [[]  AIS/RADAR
Calgue 3 [ calgues [ Tracking
Calgue 4 |:| Vent apparent:
Calgue 5 [] Prise en compte de la route surface Vent fondl:

Direction des vents relative au bateau: Vent surface:

Route fond:
Route surface:

Courant:

HOOEOO

Mavire
Mom @ noé ESM:

Tirant d'eau : 180 om Courantfh.locale: 0

Dedinaison: o= Heure d'été: ‘ Jf] Fermer { " Valider J

11.5.3. MAREE AVEC NAVIONICS

Pour les courants cliquez sur une icone —¢> / vecteur courant. (avec info coché

)

Un tableau de valeur s’affiche
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SOUTHAMPTCOMN WATER AND APPROACHES [G]

Prédichions en heure locale

D ate | 16Feb 12

Jour précédent | .Ju:uurSui'-.fant|

Hevre Force  Angle  Renverse

Flat |n4:|32 |1.1n |85 |nn:2a

Jusant |1n:|32 |1.4n |258 |n?:uz

Flat 16:49 1.10 |85 1302

I |22;49 |1.4c| |25E= |19;49

Lever Lune Coucher Lune

05:20:29 13:36:42
Lever Saleil Coucher Soleil

03:1E:45 192225

Pour les hauteurs d’eau cliquez sur une icone %\»\ vecteur courant. (avec info coché

Un tableau de valeur s’affiche

Heure Locale

| Force [ - Juzant] | Angle

0o:a0
0o:0e
no:12
0018
0o:24
0o:30
0o: 36
042
0o:4a
00:54
00
01:08
m:12
m:1a
m:24
01:30
0:36

0361111
-0.333333
-0.305556
02777
0250000
0237500
0325000
0362500
0.400000
0437500
0475000
0512500
0.550000
0.537500
0.625000
0.650000

Phaze Lunaire

Prochaine phase

195
188
13
174
167
160
153
145
133
132
124
117
110
103
36

32

aa

Last Quarter

Mew bMoon 22/02/72

! Info |)
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Prédictions en heure locale

Date | 16Feb 12

Jour Précédent | Jour Suivant |

Heure Locale | Hauteur en m
00:00 1.524000
00:06 1.887000
0012 1.854000
018 1.827000
Heure Hauteur 00:24 1.803000
00:30 1.735000
PM |02:08 |3.934 00:36 1771000
_ 00:42 1.762000
2085|2817 0048 1757000
: 0054 1.756000
BM f0052  [1.75 01:00 1.760000
T 01:08 1.767000
| 1787 01:12 1.777000
01-18 1.791000
01:24 1.807000

Lever Lune Coucher Lune 01:30 1.827000

IEIE: 20:45 I'I 23637 |

Lever Salei Coucher Saleil

|na:1 E:54 |1 52225 Prochaine Phase | 1ew Moon 22/02/12

Phase Lunaire Last Quarter
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11.6. FONCTIONS RELEVES

T

11.6.1. DERNIERS RELEVES

L’onglet « derniers relevés » de la fenétre « Relevés » permet la visualisation en temps réel des
informations liées a la route suivie par le bateau.

16/02f2012 14:49:33 60°37.790Z N 11729.1625' W

R. fond 0nd 185 ° Sonde 4,7
R. surf. 0nd 1B5° |

Vitesse polaires 39 | .

Ventsurf. 6,3 nd 49 Ventapp. 63 nd 136

11.6.2.STATISTIQUES

L’onglet « Statistiques » permet de visualiser, sous forme de graphique, les évolutions des
parametres de route ainsi que leurs valeurs moyennes.

Echelle de temps:| « |:| F 15 Minutes
orce des vents apparent et réel

‘ %3 Effacer les statistiques

La fréquence de capture des informations peut étre modifiée dans I’onglet « Avancé » de
« configuration du systeme »
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Référence site : 553565511 - 6679040  Clef dutilisation : 160340 - 16043271 - 71647434

General I Alarmes | Carte 1 | Carte 2 | Journal et tracking | Avancé |Messagerie Répétiteurs

Systéme Calcul route de collision
Longueur de la frace: 5330| pixels Controle du gisement:
Rafraichissement CMAP : milisecondes  Delta du gisement:
Fréguencece des statistiques: Secondes Distance minimum:

Intervalle calcul vent moyen: Minutes

Pilote Phrases NMEA Fréguence lecture GPS
Sens du pilote: 0 Présence Checksum ] secondes

Amaortissement girouette -
0 Degrés ¢ Valider

11.6.3.AFFICHAGE DES RELEVES SOUS FORME DE VECTEURS
VITESSES

Cliquez sur le navire avec le bouton gauche de la souris.

g T TR 2] TR A

S
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Vous pouvez définir les vecteurs visibles dans I’onglet <General> de la configuration systéme.

Référence site : 553565511 - 6679040  Clef dutilisation : 160340 - 16043271 - 71647434

General |.|5.Jarmes | Carte 1 | Carte 2 | Journal et tracking I Avancé I Messagerie | F‘.E'péﬁteurs|

Affichage Vecteurs

Rayon cercle de poursuite : pixels

Calgue 1 Calgues []

Calgue 2 Calgue 7 [[]  AIS/RADAR
Calgue 3 [ calgues [ Tracking
Calgue 4 [7] Vent apparent:

Calgue 5 [] Prise en compte de la route surface Vent fondl:

Direction des vents relative au bateau: Vent surface:
Mavire

Route fond:
Route surface:

Courant:

HOOEOO

noe ESM:

Tirant d'eau : 180 om Courantfh.locale: 0

Dedinaison: o= Heure d'été: ‘ | Fermer \ " Valider
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II.7. FONCTION HOMME A LA MER

infiguration du systéme

. M

Cliquez sur le bouton <MOB>.
Une marque en forme de bouée est positionnée a I’emplacement du navire lors du clic.

Cette marque évoluera en fonction de la présence de courant détecté par le systeme (différence
entre la route fond et la route surface).

Pour supprimer la marque, recliquez sur le bouton <MOB>
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11.8. MODULE PERFORMANCES

11.8.1. GENERALITES

Le module performances travail avec plusieurs jeux de polaires.
Pour créer vos polaires, il existe plusieurs méthodes

Premiére méthode (saisie de valeurs de vitesse en fonction du vent et de I’allure)

Cliquez sur relevés puis sur <Créer de nouvelles polaires>.

| ﬁ Visualiser une polaire existante

| Editer une polaire existante

| [ Créer de nouvelles polaires

[ Enregistrement polaires

Vous pouvez ensuite entrer vos polaires dans le tableau suivant. Puis I’enregistrer sous forme de
fichier exploitable par Noé.

Editeur de polaires

-30. . D. D. o D- o o o

35 56 59 6,2 6,2 6,2 6,2 6,2
40| _ | _ 594 624 654 654 65 e54 g5
-45 2,9 4,9 5,66 5,9 6,26 6,56 6,86 6,86 6,86 6,86 6,86
A 3,25 5,25 5,05 6,25 6,55 | 6,85 7,15 715 7,15 7,15 7,15
55 3,5 55 6,2 6,5 6,5 | 7,1 7,4 7,4 7,4 7,4 7,4
-60 3,71 5,71 8,41 8,71 7,01 7,31 7,61 7,61 7,61 7,61 7,61
55| 3,88 568 6,58 6,68 7,18 7,48 7,78 7,78 778 778 7,78
70 4,02 6,02 6,72 7,02 7,32 7,62 7,92 7,92 7,92 7,92 7,92
75 4,13 6,13 6,83 7,13 7,43 7,73 8,03 8,03 8,03 8,03 8,03
B0 42t g2 g3 72 751 78 811 sit| 811 sl g1l
-85 4,27 6,27 6,97 7,27 7,57 7,87 8,17 8,17 8,17 8,17 8,17
A 43 6,3 7 73 76 73 8,2 8z 8,2 8,2 82
-95 4,31 6,31 7,01 7,31 7,61 7,91 8,21 8,21 8,21 8,21 8,21

b

x Annuler l l @ Enregistrer la polaire

Deuxieme méthode

Création d’une polaire grace aux informations recueillies par Noé
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| ﬁ Visualiser une polaire existante

| Editer une polaire existante

| [ Créer de nouvelles polaires

|| Enregistrement polaires

Cliquez sur Enregistrement polaires quand vous étes sous voiles.
Noé enregistre tous les parameétres de navigation toutes les minutes

Puis aller dans outils offline

&F utilitaires Noe

Impression Journaux Gestion des archives Impression routes Interface GPS E Gestion des bases de données! | Services météo

‘ Création de nouvelles polaires ‘

‘ Maodifier la base NMEA ‘

‘ RéAnitialiser les bases de données

‘ I'LEermer
Sélectionnez I’onglet initialisation
Création de polaire
Prise en compte de nouvelles données |Il'l”JE'l'lSE“J'I'I'I C,Ilqu?r ICI pour
sélectionner
Initialisation & partir de polaires existantes vot_re _p0|a|re a
enrichir
Si vous désirez initialiser les polaires en création
avec des polaires existantes, cliquez ici.
Initialisation & partir de fichiers .nxp Cl'Q_Uer ICI pour Importer les
polaires issues des centrales
Si wous désirez initialiser les polaires en création Nexus

avec des fichiers *.nxp, cliquez ici.

Initialisation a partir de fichiers théorigues

Si wous désirez initialiser les polaires en création
avec des fichiers *.tab, cliquez ici.
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(i {‘.ré::rti-cn de po

i Prise en compte de nouvelles donnges | Initialisation |

De 20/02/2012 11:28:57

Debut de prise en compte:  23/02/2012 [

Fin de prise en compte: 23/02/2012 @

Mode de calcul Données a prendre en compte
() Ré-nitialiser (7 Valeur minimum
(@ Ajouter @) Valeur maximum

i) Valeur médiane

ChUsersivalere Documents'EolelNoe' bd

C:\Usersivalere\Documents'EoleiMoe'dbinoe.mdb

A 23/02/2012 17:51:41

- Date Polaires en création

Visualiser

Rendre actif

Lancer le caloul ]

Lisser les polaires tribord ‘ | Lisser les polaires babord hd

Sélectionner la période ou les enregistrements ont été effectués, vous avez la possibilité d’enrichir

une polaire existante ou d’en créer une nouvelle
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Cliquer sur lancer le calcul, Noé rajoute les informations dans la polaire

Nouvelle valeur issue

des enregistrements

Lisser les polaires tribord ‘ | Lisser les polaires babord | LAtEl v

Vous avez la possibilité de lisser la polaire en cliquant sur lisser les polaires ou en déplagant un des
points verts ou rouges

¥ Création de polaires

i Prise en compte de nouvelles donnges | Initialisation |

C:\Usersivalere\Documents'EoleiMoe'dbinoe.mdb

De 20/02/2012 11:28:57 A 23/02/2012 17:51:41

Debut de prise en compte:  23/02/2012 B~ Date Polaires en création
Fin de prise en compte: 23f02f2012 E~ Date

Mode de calcul Données a prendre en compte
Visualiser

() Ré-nitialiser (7 Valeur minimum

(@) Ajouter i@ Valeur maximum .
Rendre actif

i) Valeur médiane

Lancer le caloul ]
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Les polaires sont stockées sous forme textuelle dans des fichiers « .pol » et peuvent étre échangeés
entre utilisateurs Noé..

11.8.2.  UTILISATION DU MODULE PERFORMANCES

11.8.2.1. Affichage des indicateurs de performances

Pour activer le module performance, cliquez sur <Performances> en bas de votre écran.

B L
iE 002 00 M

Performances | Journa

Faites le choix de votre polaire en cliquant dans la zone contenant le nom du fichier polaire.

d:\Documents and Settingsh 0030873
VMG 2.85 18<20 nd

Calculé: 421 nd . 5.7 nd au 60
-» 5,96 nd au 45* ) . WhiG vers la cible

b WA A 489 nd

Route fond

Courant
0 nd au 0

Fand
8.2 m

!Witezze

. 5.7 ndau G0
100 %

Yitezze théorgue
37 nd

Went surface

— . 0 nd au 0
TN N NN 0 nd au G0

Calculé: 5.36 nd b EpEeE

-» 5.7 nd au 160* 5.7 ndaul

En course, le niveau de performance de votre bateau par rapport aux polaires est visualisé par un
rond bleu sur la carte des polaires.

Tous les indicateurs de performances : Vitesse et cap surface, vitesse cible et pourcentage atteint,
Vitesse et cap fond, CMG, courant, vent réel et apparent, VMG au louvoyage et VMG au portant
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sont actualisés en fonction des informations recues de vos capteurs. (GPS, Speedométre, girouette

anémometre et compas électronique)

d:ADocuments and S ettingz'W 00303734 Foute ford

YMG: 3.5 1520 nd
I— 6.1 nd au 55

Calculé: 4,21 nd

-» 5,96 nd au 45* A WG werz la cible

BeEE ; . 523 nd

0 nd au 0

Fond
3 19 m

IT=—

' 61 ndau 56
! N 100 %
,J-" . 3.5 nd
I .
#ff ) Yent surface
g

i ; - 0 ndaul
117 o v 1] nd au 55

B

Calculé: 5.36 nd Went apparent
-» 5,7 nd au 160" 6.1 ndaul

11.8.2.2. Affichage des lay-lines de louvoyage

Pour afficher les lay-lines de louvoyage, cliquez sur <Affichage> <Lay-lines pres> dans le menu

contextuel navigation..

Nb : Pour que les lay-lines s’affichent, la marque a atteindre doit étre sélectionnée comme

destination (cf Route vers une marque de navigation : §11.1.2.4)

SRR T Nl S T
ST ZOO0M +
Z00M -

Echelles »

Centrer sur le navire
Z00M + sur le navire
FO0OM - sur e navire

o R

-

&

Base des marques
Recherche de ports

F .
28 Marque rapide ]
= 1.
Affichage Historique
T Actualisation des courants

Lay-lines pres

Mod " Lay-lines portant
§  oce poursute Fichiers GRIE

“ Quitker y
i ]
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La lay-line babord s’affiche en rouge, la tribord en vert. Le systeme vous indique le cap et la

11.8.2.3. Affichage des lay-lines de portant

Pour afficher les lay-lines de portant, cliquez sur <Affichage> <Lay-lines portant> dans le menu
contextuel navigation.

Nb : Pour que les lay-lines s’affichent, la marque a atteindre doit étre sélectionnée comme
destination (cf Route vers une marque de navigation : §11.1.2.4)

W L S R Lr
LM 4+ 2
‘21' L0 -
F Echelles Pl
Fi
L Cenkrer sur le navire Jf
® 200M + sur e navire oo
2 ZOoM - sur le navire !
1
?{: Base des marques
}; Recherche de ports
IJ Marque rapide
: Affichage
! Actualisation des courants
£ Made poursuite
o
Cuitker
D S

La lay-line babord s’affiche en rouge, la tribord en vert.
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u—-POINTE DES !
. FI{4)154

11.8.2.4. Influence du courant sur les lay-lines

Noé calcule le courant par différence entre la route fond et la route surface. Ce calcul lui permet
d’afficher les lay-lines « surface » et les lay-lines « fond ».

Les lay-lines « surface » apparaissent en pointillé sur votre écran les lay-lines « fond » en trait fort.
Les indications pour rejoindre les lay-lines sont données en informations surface.

1011 régi bl
YO o) N,

ot @ o
ok g
\ (\_ T :-_-_-_

12w =
__“‘éﬁ-"".’&"'m
\ r? 15

. ",
23 "

-
24

11.8.3. FIXATION DU VENT

Si vous ne possédez pas de girouette anémometre raccordée a votre PC, vous pouvez néanmoins
utiliser les fonctions de visualisation des lay-lines.

Noé manuel utilisateur version5  Page 61



Il suffit pour cela, lorsque vous étes au prés serré sur un bord, de cliquez sur <Parametres de

simulation> en bas de votre fenétre de navigation..

'_l.ﬁ!_l_l_l_ﬁt

*00 00

il | Paramétres de simulakion |,

Puis de cliquer, en fonction de votre amure sur <Fixer le vent babord> ou <Fixer le vent

tribord>.
® Simulation active Fixer tous les parametres |:|
Courant
Direction : ] ¢ 0 =
Force : ] ¢ 0 knts

Origine :

Farce :

Vent apparent | Vent réel

(71 Babord amure

4

4

Angle de "
remontée au vent

Tribord amure @

P 133 =
p 15 Knits
P 45 "

Fixer le wvent babord

o

Fixer le vent tribord

]

= Modifier la position du navire

‘ W Valider ‘

La direction du vent sera alors calculée en fonction de la capacité de remontée au vent de votre

navire indiquée par les polaires.
La force du vent est arbitrairement fixée a 10 nd et peut étre modifié dans la fenétre simulation.

(Force du vent apparent).

Si la direction du vent change, vous devez actualiser vos données en en « re-fixant » le vent.

Noé manuel utilisateur version 5

Page 62



11.9. MODULE GRIB

Le module GRIB vous permet de visualiser les champs de vent dans les fenétres de cartographie ou
dans la fenétre Loupe.

11.9.1. TELECHARGEMENT DES CHAMPS DE VENT

Sélectionnez I’onglet Aide/Météo
Plusieurs méthodes sont possibles pour afficher les informations grib dans Noé

F' Fichiers GRIB
Zones NASCA: medit -l | ——

zy Grib |

Zones Global Marine: Mediterranean 7day |Glu-hall'-'larme| | Mavimail |

ZYGRIB

Il faut installer Zygrib sur votre PC (le lancer pour vérifier qu’il est bien installé)

Cliquer sur 1 pour indiquer le chemin d’installation du logiciel Zygrib puis Noeé lance zygrib.
Sélectionner votre zone dans zygrib ainsi que les informations que vous souhaitez récupérer.
Fermer zygrib, le retour dans Noé se fait automatiqguement

Noe propose d’ouvrir le fichier téléchargé.

Global Marine
La récupération des fichiers grib de Global Marine nécessite la création d’une boite mail dédiée.
(\Voir chapitre 11.12)

Quand la boite mail est créée et Noé paramétré, il suffit de sélectionner la zone puis de cliquer sur
<Global Marine>

11.9.2.  AFFICHAGE DES CHAMPS DE VENT

Activez ensuite, dans une fenétre cartographique, la fonction <Affichage> <Fichiers GRIB> a
I’aide du menu contextuel. (clic droit dans la fenétre).
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LR U g
Z000 +
O30 -

Echelles

Centrer sur e navire
¥ Z00M 4 sur le navire
ZOOM - sur e navire

Base des marques
Recherche de ports

W Margue rapide

Affichage Histarique
Actualisation des courants Lay-lines pres

Lav-lines portant
Fichiers GRIE

Mode poursuite

1§ Quikker 21 <&) ]

A I’apparition de la fenétre Noé GRIB, cliquez sur <fichiers> puis sélectionnez le fichier que vous
venez de télécharger.

Mavigation | Foutes et Margues | Configuration du
47*26.0062' H 0°9.2493" W ol (
Ortho: 199,12 nm au 170%mtial M(

Demier tichier le 07032012 01.00:00

| 07/03/2012 16:00:00 -

Une fois le fichier chargé, vous pouvez visualiser les champs de vent pour

1) une date/heure déterminée

2) la date/heure suivante

3) la date/heure précédente

4) sélectionner I’information a visualiser

La valeur du vent est indiquée en nceuds, cette valeur est positionnée a I’origine du vent la
direction étant de la valeur vers le point.
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" 47°26.0062' N 0°9.243% EMGLISH CHAM

‘Ontho: 199,12 nm au 170°initial || ppog | NERE00N

Navigation | Routes et Marques I Configuration du sysﬁmeg Info Dl Routage I Relevés ] NMEA Iu it 1GPS Ij Activation GPS DI 50°42.1616'N 1°1.5487' W = e X
w — o IHA BELGIUH I

Demier fichier le 07}0312012 0100:00

4

07/02/2012 16:00:00 2B 33,4 342 B3 33 e RURE

o
36,2 -
\ @ ~ LUSEHELIRE

30,1 30,4 31,6 (334346 34

v
Ve

S 0N

=1
~
w
=1
o
w
=3
o™
)
L

\‘. \ 35,9
- PARIS
29,7 30 30,7 31,34.31,3 31,2 31,4 35 34
N\ AN m, NN\ N\
42,1
EUROPE
29,1 30 31,7
NN N _
46,6
28,9 30,1 31,4 @
BERN
T 5T =% FRANCE
29,2 29,8 29,6 29,4 30,2
32,4
\ 35,6
S WTEE SHWITZERLAND

/%
e
/e
S ave

31,5
~ 28, s o

345 .7 52 33,
Ers

Range: 128 Nm
IﬂEEBF‘E Deux cartes | Repetiteurs | Radar | AIS Performances | Journal | Paramétres de simulation | Aide/Météo | Tracking | Bloc notes

= [® E-mal VOASANOV... | [/ [protection cellule .. [ ‘ f ROER C < @% WEw 53
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11.10.MODULE AIS

Les informations issues d’un récepteur AIS sont analysées et traitées par Noé. Ces informations
sont visualisées sous forme :
e « Radar » orienté dans le sens de la marche de votre navire avec alarme de proximité et
code couleur indiquant I’existence possible d’une route de collision.
e « Texte » pour les informations telles que le nom du navire émetteur, sa taille, sa nature, sa
destination ....
e « Graphique » par ajout d’un calque sur la cartographie positionnant chacun des navires
émetteurs orientés selon les routes fond respectivement suivies.

Pour recevoir ces informations, vous devez configurer la liaison série raccordée a votre récepteur
AlS:

[1.L10.1. AIS AVEC GPS INTEGRE

Reportez vous au chapitre 1.5.1 CABLAGE ET CONNEXION. Pour la configuration de la liaison
série.

Dans la fenétre Multiplexeur NMEA, vous devez entrer les parametres de votre liaison AlS et ne
mettre aucun caractére start.

11.10.2. AIS SANS GPS INTEGRE

Dans la fenétre Multiplexeur NMEA, vous devez sélectionner le port série raccordé a votre AlS,
entrer les parametres de votre liaison AIS et mettre le caractére « ! » comme caractere start.

11.10.3. VISUALISATION DES INFORMATIONS AIS

Pour activer la visualisation en mode « Radar » et « Texte » des informations AlS, cliquez sur
<AIS> en bas de votre fenétre navigation.

Pour activer la visualisation en mode « graphique » vous devez cocher <AIS> dans I’onglet
<General> de la configuration systeme.
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R&Férence site:| 51870092 || 1925?534| Clef d'utilisati-:.n:| || || |

General |.ﬁ.larmes Carke 1 || Carke 2 || Journal | Avancé | Messagerie | Répétiteurs

Affichage Weckelrs
Ravon cercle de poursuite :m ixels
Y 2 - P Route Fond: ]
e | Route surface: [
Calque 2 Calque & als c I:
Calque 3 Calque 7 iRlrase
Calque 4 Calque § Vent apparent: [
Calque 5 Calque 9 vent Fandl: ]
Direction des venks relative au bateaw: Went surface:
Mavire
Marn : |Navire | Heure d'été:
Tirant d'eau : cm Courantfh.locale: EI
Declinaison: Ijl o l-_L Eermer ‘ “ Yalider

Les navires apparaissent sur la cartographie :

- =10l 1 s} L=  #2507IF N 06 (123 *

. Loty GAGEAT T S0G 163 knols
| T wousy [Bm TesMOGfzT
'.I 0 Wave [GIRDLATA
1940 l|I 410 24w Paeenngeis chipe
— MO brber [S0S883S
Calfign FPOR
Lengh @ Bwman [0m
At Desght B m
ETa TS0/ P08 05 0000
Dartination A

a2 e i- | HAz i

] [ 005G 20 0 [ O R0 D [ 005 20 0 o

|-||-|||-||-||:-|c¢m¢r|

Dans la fenétre radar les navires en route de collision apparaissent en rouge. Le contrble de
collision est basé sur un algorithme vérifiant, a intervalle régulier, le gisement des navires équipés
d’AlS par rapport au votre.
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Vous pouvez modifier les parameétres de fréquence du contrble (en minute) ainsi que I’écart de
relevement toléré (en degrés) de cet algorithme.
Pour cela, cliquez sur I’onglet <Avancé> dans <configuration du systéeme>.

fr——

Configuraticn

Référence site : 55355511 - 44136880  Clef dutilisation : | pl=r - 14023211 - 35383016

General I Alarmes | Carte 1 | Carte 2 | Journal et tracking | Avance |Messagerie | Répétiteurs

Systéme Caloul route de collision
Longueur de la trace: 330 pixels Controle du gisement: 1 mn
Rafraichissement CMAP ; 1 milisecondes  Delta du gisement: 0,5 =
Fréguencce des statistiques: 3 Secondes Distance minimum; 0,02 nm
Intervalle calcul vent moyen: Minutes
Filote Phrases NMEA Fréguence lecture GPS
Sens du pilote: 0 Présence Checksum ] secondes
Amortissement girouette _
0 Degrés ¢ Ealider
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11.11.MODULE SIMULATION

Une simulation par Noé permet d’obtenir des résultats de navigation virtuelle sur la carte. Cette
navigation est calculée en utilisant les équations du systéme avec entrée de un ou plusieurs
parameétres manuels en lieu et place des valeurs normalement mesurées instantanément par les
capteurs installés sur le navire.

Pour entrer vos parameétres de simulation cliquez sur <Parameétres de simulation>.

002 00 00 - e—

srnal [} Paramétres de simulation

Vous pouvez, a laide de cette fenétre :
o Initialiser la position de votre navire,
e Entrer la force et I’origine du vent apparent,
e Entrer la force et la direction du courant.

Simulation active Fixxer tous les parametres |:|
Courant
Direction : q 3 i v
Farce : 4 3 1] Knts
Vent apparent | Vent réel |
i) Babord amure Tribord amure @
Qrigine : i b 133 ©
Farce : 4 3 15 knts
Angle de o
remaontée au vent 1 Al =
Fixer le vent babord | [C] | Fixer le vent tribord | [C] I
‘ = Modifier la position du navire ‘ g/ Valider ‘

Une fois ces parametres entrés dé-cochez éventuellement <Activation GPS> en haut de votre
fenétre de navigation.

Une petite fenétre simulant votre barre a roue est affichée en bas de la fenétre cartographique.
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Vous pouvez, a I’aide des curseurs de cette fenétre faire varier la simulation du cap surface et de la
vitesse surface de votre navire.
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11.12.MODULE SMTP

Le module SMTP vous permet d’envoyer, par e-mail, les informations de route et les alarmes de
votre navire.

11.12.1. CONFIGURATION

Pour configurer le module SMTP cliquez dans <Messagerie> dans configuration du systéme.
Créeér une adresse mail dédié a Noé (ATTENTION Noe efface les messages apres les avoir lu donc
risque de vider votre messagerie si vous utilisez votre adresse mail)

I| General | Alarmes | Carte 1 I Carte 2 | Journal et tracking | Avancé | Messagerie |F‘.épé1jteurs

Host SMTP: smtp. free. fr Host POP3 pop.|laposte.net
User name: User name: meteoeole

Password: Password:

Part: 25 Part: 110

SMTP Mavire: meteoeole @laposte.net

Destinataire:

.
-

Renvoi alarmes et positions par messagerie SMTP [ Fréguence d'envoi des positions: 120 mn

| =9 Envoyer un message ‘ %Lire VYOS MEessages ‘ ‘ ﬁﬁermer ‘ \/ Valider

Exemple avec laposte.net : Création de I’adresse mail simple et gratuite

Configuration dans Noé

Lancer Noé puis cliquer sur configuration du systeme puis onglet Messagerie

Host SMTP : mettre le SMTP de votre fournisseur internet

Host POP3 : pop.laposte.net

User name : le début de votre adresse mail laposte

Password : le mot de passe de votre adresse laposte

SMTP navire : votre adresse mail laposte

Destinataire : liste d’adresse mail a qui vous voulez envoyer votre position GPS (pas necessaire
pour la récupération des fichiers Grib)

11.12.2. RENVOI DES ALARMES ET DES POSITIONS

Vous devez ensuite, sur I’ordinateur de bord, disposer d’une connexion INTERNET (par GSM par
exemple), cocher <renvoi d’alarme et positions par messagerie SMTP> et modifier
éventuellement la fréquence d’envoi des positions. (Les alarmes étant envoyées des leurs
apparitions) .
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11.13.ACCES WEB

En navigation, a I’aide de moyen de communication tel qu’un GSM portable en mode DATA ou
GPRS par exemple, vous pouvez accéder au monde INTERNET.

Aussi Noé vous offre un acces rapide a un certain nombre de serveurs utiles en navigation.
Cliquez sur <Aide/Météo> en bas de votre fenétre de navigation

Dernier pack installé:

2 | Instructions Nautiques ” Escales ” Clef de déblocage ” MAJ e
AIDE -+ -+ @ @ 5 Hars connexion
Précédent || Suivant Arréter || Actualiser |[Démarrage ||rechercher

L’ acces <AIDE> affiche I’aide
L’ acces <Instruction nautiques> vous permet de vous connecter & des serveurs vous donnant des
informations sur

e |’acces aux ports,

e les groupes d’avis aux navigateurs
e les marées des ports du monde entier

L’accés <Escales> vous permet de visualiser les informations sur les différents ports d’escale de
votre parcours.

L’accés <Clef de déblocage> vous permet saisir le formulaire de déblocage de Noé
<MAJ> recherche et propose la derniére mise a jour de Noé

La coche <hors connexion> vous permet de re-visualiser les informations en I’absence de
connexion Internet active.

Noé manuel utilisateur version5  Page 73



Noé manuel utilisateur version5  Page 74



ANNEXES

Noé manuel utilisateur version5  Page 75



ANNEXE 1. RACCORDEMENT GPS

Plan de cablage RS232/GPS

La plupart des fabricants de GPS proposent des cordons tout faits. Ces cables sont appelés liaison

PC

Ordinateur PC Cable Noé Désignation

Prise DB9 Couleur du fil

1 / N.C.

2 Marron Signal + NMEA
(venant du GPS ou
centrale)

3 / N.C.

4 / N.C.

5 Jaune Commun - NMEA
(Retour de masse)

6 / N.C.

7 / N.C.

8 / N.C.

9 / N.C.

Pour les PC ne possédant pas de port Série, il existe des cordons USB/Série. L’installation de ce

cordon émule un port série en COM2 a COM9.

Les répétiteurs de cockpit, ainsi que le pilote automatique doivent raccordés entre les points

e 3:NMEA + sortie du PC
e et5: commun NMEA
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ANNEXE 2. CONFIGURATION DU C-MAP-PC SELECTOR®

Pour utiliser la cartographie C-MAP®©, vous devez installer sur votre PC, le sélecteur de cartes C-
MAP (C-MAP PC SELECTOR®) fournit avec votre logiciel Noé.

Une fois cette installation exécutée, vous devez configurer ce logiciel de la fagon suivante :

Activez C-MAP PC Selector
Cliquez sur Settings

@ MT/PC Selector Version 9.0.0 (Build &
File View Help

[ Demo | ? About | E?Help ‘ _:

[Chart Catalog
@ g-E3 NT-Marine

Chart Selection D NT+

E-E3 NTMax

% - AF (Afric
-3 AN (Nord

Shopping Cart D AS (Sout
-0 AU (Aust

E -3 EM (Mec
Settings ..r_‘| EN (Nort
D EW (Wes

&1 IN (india

e ME (Mid

23 MA (Nor
@23 PC (Pacil
-3 RS (Russi
-3 SA (Sout

Dans la fenétre suivante, entrez le chemin d’acces au logiciel Noé

[ NT/PC Selector Version 9.0.0 (Build 5637)
File View Help

D Demo J ? About | k?HeIp I I Filter Chart Catalog I PInf: J B By 1 chiar J
Faths -
Source Path 1E1 _] [CD Data Path)

Chart Selection

g Destination Path JEZ\USEISWTD\NUE_WSG . | [Target Application Path]

Shopping Cart E

? Backup Reaiztration Information I

Restare Registration Information I
Settings
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ANNEXE 3. COMMUNICATION AVEC UNE CENTRALE DE
NAVIGATION

ANNEXE 3.1. LA NORME NMEA

La norme NMEA permet la lecture et I’émission de messages standardisés qui permettent aux
instruments de navigation de communiquer entre eux par le port série. Le format de ces messages
permet I’identification de I’instrument source et la grandeur actualisée.

annexe 3.1.1. Exemple de phrase NMEA
pour la route fond, le format de la phrase est du type : $GPVTG,aaa, T,bbb,M,cc.c,N,,K,CR,LF.

GP signale que le message vient d’un GPS. Lorsque le message vient d’un autre instrument les 2
lettres peuvent étre différentes. Ensuite les 3,4 et 5°™ lettres constituent le code d’information
spécifique, ici VTG.

e VTG signale que les infos sont celles de la route fond et de la vitesse fond. Chaque virgule

identifie ensuite des intervalles spécifiques.

e 1°° virgule, aaa en position 1, le message contient I’info actualisée de route fond vraie en
degreés, de 0 a 360°.
2°™ virgule, T fixe signale que aaa est la route fond vraie (True).
virgule, bbb en position 3, le message contient I’info actualisée de la route fond
magnétique.
4°™ virgule, M fixe signale que bbb est la route fond magnétique.
virgule cc.c en position 5, le message indique la vitesse fond actualisée.
En fonction des instruments de navigation connectés et des grandeurs mesurées par leurs capteurs,
des phrases NMEA différentes se suivent et s’actualisent a une fréquence variable selon les
instruments. Elles se présentent les unes a la suite des autres sur le port COM.

3éme

° 5eme

annexe 3.1.2. Message NMEA du GPS dont a besoin Noé :

e Latitude et Longitude : actualisées, par exemple, en 1 et 3 dans GLL et en 1 et 4 dans
GGA..

e Route Fond (COG) et Vitesse Fond (SOG) : actualisées dans VTG respectivement, en
position 1 pour COG (T), en position 3 pour COG (M) et en position 5 pour SOG.

annexe 3.1.3. Exemple de messages NMEA des centrales traités par
Noé.
En fonction des capteurs et instruments dont vous disposez les messages suivants peuvent étre
traités, (en complément aux messages GPS, GLL, GGA et VTG ):
e Vitesse surface (Loch) est actualisée dans VHW en position 5
e Route (Cap) surface (Compas Electronique et/ou Pilote Electronique) : actualisée dans
VHW en position 1 (T) ou 3 (M)
e Profondeur (sondeur) : actualisée dans DBT en position 1
Gisement du vent de 0 a 360° et Vitesse en nceuds du vent apparent (girouette
anémometre) : actualisés dans MWV respectivement en position 1 et 3
= Gisement du vent de 0 a 180, positif si tribord (champ vert de la girouette), négatif si
babord (champ rouge de la girouette) ainsi que la vitesse du vent apparent : actualisés
dans VWR respectivement en position 1 et 3
= Ecartde route
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=  Température d’eau.
= .. efc

NB : Noé calcule le vent réel surface en fonction des informations transmises par votre
Girouette Anémomeétre et des informations de route surface récupérées dans le message VHW ,
si ces informations sont inaccessibles, Noé calcule un vent réel fond a partir des informations de

route fond transmises par le GPS.

ANNEXE 3.2. CONFIGURATION DES MESSAGES EMIS

NOE peut émettre des messages de « tracking » vers votre instrumentation de bord et notamment

les répétiteurs et centrales RAYMARINE ©..

Pour cela vous devez activer les coches adéquates dans la fenétre multiplexeur NMEA dans Noé

e BEE|

| COM1 COM2 COM3 COM4 COMS COME COM7 COM17 COM18
@

| Tracking
[ Ré-émissian [ »WPL+BWC +XTE [ ->RMB [ -»Pilote automatique [AFB]

- Sequences en réception

$GPRMC, 170920 .4,4324 90N 00646, 47 E.000.0.013. 040704, *24 »~
|[$GPGLL,4324.30,M 0064647 E

SGPVTG.ONZ2.T..000.0M.,

|[$GPGGA170920,4324.903,M 00646474 E 14,06 +0002 M +043 14,0001

|| $GPRMC170921 4,4324.90,N 00646, 47 E,000.0,003, 040704, 724,

||$GPGLL,4324.90,M 0064647 E

| $GPVTG.003.2,T,,..000.0M,,

' Séquences en émission

Ces messages sont émis lors de I’activation d’un WP.

L’activation de la coche « Ré-émission » permet de ré-émettre I’intégralité des messages regus vers
votre instrumentation apres capture par Noé des messages nécessaires a son fonctionnement.
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ANNEXE 4. EXPORTATION DES MARQUES VERS VOTRE GPS

Si votre GPS comprend les messages NMEA de type WPL, vous pouvez exporter votre base de
données des marques vers votre GPS.

Raccordez celui-ci, comme un répétiteur de cockpit, au port COM actif de votre PC (Broche 3 et 5
du connecteur Série RS232. Cf § raccordement GPS).
Au lancement de Noé, activez <Configurer la centrale NMEA>

Lancement logiciel Mog

Le raccordement d'un récepteur GPS 3 ce logiciel de navigation ne dispense
en aucun cas le navigateur de faire preuve de prudence et d'assurer une
veile permanente,

Me comptez jamais uniguement sur ce logiciel pour naviguer,
Eole-Informatigue et ses distributeurs ne pourront pas étre tenus pour
responsables des dommages résultants, méme mineurs, corporels ou
incorparels, en rapport avec le fonctionnement ou l'utilisation de ce logidel,

Activation Noé

@ configurer la centrale NMEA

Dongle détecte C: ]
I' NAVIONICS @

ﬁ Activer les outils offline

La Noé
Maj automatique ‘ V’ =aneer ‘

Activez ensuite <Exporter la base des marques> dans le menu fichier du multiplexeur NMEA.

Activer les liaisens PORTS HglEA NOE . o

&
Exporter la base des marques i @ @ @ @

9
Créer fichier MMEA
Yoir |a fenetre d'émission . . .

Vigualizer les parametres des ports | PORT MOE (1..9): |Port1 -

COM : [0k 4500 Bits:|8 | Par:|Mone | Stap:|1 | FofMone ~| Stat|

COM en ré-amiszion ;| CO1 vl Fréquence d'analyse : G sec.

NB : Selon votre GPS, certaines contraintes peuvent vous étre imposees sur le nom des marques
(2 caracteres numériques uniquement par exemple).
Lisez attentivement la notice de votre GPS.
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ANNEXE 5. DONGLE NOE

Installation de noé avec le dongle
Installer noé sur le PC puis connecter le dongle avec noé fermé
Sur le premier écran

Le raccordement d'un récepteur GPS 3 ce logiciel de navigation ne dispense
en aucun cas le navigateur de faire preuve de prudence et d'assurer une
veile permanente,

Me comptez jamais uniguement sur ce logiciel pour naviguer,
Eole-Informatigue et ses distributeurs ne pourront pas étre tenus pour
responsables des dommages résultants, méme mineurs, corporels ou
incorparels, en rapport avec le fonctionnement ou l'utilisation de ce logidel,

Activation Noé

@ configurer la centrale NMEA

Dongle detecte C:|

ﬁ Activer les outils offline

Maj automatique

Si Dongle est affiché au dessus du bouton <Activer les outils offline> vous pouvez lancer noé
Sinon cliquer sur <Activer les outils offline>

o

Impression routes Interface GPS Gestion des bases de données Services météo

| ufilitaires Moé

Gestion des archives

Impression Journauxé

Date de deébut d'impression : g5/o7/2008 [ ‘ Imprimer le journal

Date de fin d'impression : o7fo3f2012 [l
imprimer les archives

ermer

E-

Ré&4nitialisation dongle Moé

Puis cliquer sur <Ré-initialisation dongle Noé>
Et relancer Noé
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